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1. KAPSAM
Bu teknik sartname ile, Tiirkiye Hudut ve Sahiller Saglik Genel Miidiirliigii adina ; klas

kurulusu kurallari, ulusal ve uluslararasi ilgili mevzuata ve standartlara uygun olarak Istanbul
Bogaz1 ve Canakkale Bogazi’nda pratika (gemi saglik denetimi) hizmeti yapacak 1 adet
“Pratika Motorbotu” dizayn, inga, donatim, test ve tecriibelerin yapilmasi suretiyle anahtar
teslimi temini ile ilgili biitiin hususlarin belirlenmesi amaglanmistir. Bu teknik sartname 1 adet
motorbot i¢in diizenlenmis olup, pratika motorbotu teknik sartnamenin bundan sonraki

bolumlerinde motorbot olarak isimlendirilecektir.

1.1. KURAL STANDART VE SERTIFIKALAR

Dizaynda segilecek olan uygun kaide ve standartlar motorbotun kullanim maksatlarini ve
teknik sartname ihtiyaclarini karsilayacak sekilde olacaktir.

Klas kurulusu yiiklenici firma tarafindan ; TL (Tiirk Loydu), DNV-GL (Det Norske
Veritas-Germanisher Lloyd), ABS (American Bureau Of Shipping), BV (Bureau Veritas),
LR (Lloyd’s Register) klas kuruluslar1 arasindan secilecektir.

Motorbotun insasinda klas kurulugsunun bu tip motorbotlar i¢in koydugu tiim kurallara tam
uygunluk saglanmis olacaktir.

Motorbotun klas notasyonu TL icin ; + 1A5 K50 TR-Domestic Service SERVICE
BOAT HSDE (+) M AUT-10 h seklinde olacaktir. Yiiklenici firma klas kurulusu olarak
TL’nu se¢memesi, diger klas kuruluslarindan (DNV-GL, ABS, BV, LR) bir tanesini
secmesi halinde secilen klas kurulusu i¢cin TL’na ait yukarida belirtilen notasyonun
karsihi1 olan notasyona sahip olacaktir.

Dizayn, inga, donatim ve sertifikalandirmada asagida belirtilen ulusal / uluslararasi standart
ve kaidelerin en son diizeltme ve ekleri gecerli olmak suretiyle ve motorbot i¢in uygun olan
kisimlari i¢in uygulanacaktir ;

e IMO/LSA/SOLAS 1974 konvansiyonu ve ekleri
e MARPOL 73/ 78 protokol s6zlesme ve ekleri

e COLREG 1972 kurallar1

e JTU, TK kurallar1 ve standartlari

e T.C.’nin ilgili kanun, tiiziik ve yonetmelikleri

e TSE, ISO, EN normlar1

e CE uygunlugu

e Klas Kurulusu kurallar
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GMDSS kurallan
Tersane standartlari
IEC ve EEC kurallari

Kullanilacak civata, somun vb. malzemeler METRIK sistemde olacaktir.

Asagida belirtilen sertifikalar yiiklenici firma tarafindan temin edilerek motorbotun gegici

kabuliinde 1 takim asil, 1 takim fotokopi ve 3 adet dijital ortam kopyasi olarak idareye teslim

edilecektir ;

Klas Sertifikasi

Denize Elverislilik Belgesi

Tonilato Belgesi

Gemi Tasdiknamesi veya Baglama Kiitiigii Ruhsatnamesi (Idare goriisii ile)
Telsiz Ruhsatnamesi

Gemi Adam1 Donatiminda Asgari Emniyet Belgesi

Tersane Sertifikasi

MARPOL 73/78 EK-VI 2008 koda uygun EIAPP “NOx” ve “SOx” Sertifikalar1
Pusula Ayari Sertifikasi

Demir ve Zincir Sertifikas1

Seyir Fenerleri Sertifikasi

Diidiik Sertifikasi

Portatif Yangin Sondiirme Tipleri Dolum Sertifikasi

Portatif Yangin Sondiirme Tiipleri Basing Testi Sertifikasi

Sabit Yangin Séndiirme Tiipleri Uriin Sertifikas:

Sabit Yangin Sondiirme Tiipleri Basing Testi Sertifikasi

Can Sal1 Test Sertifikasi

Can Sali Hidrostatik Release Sertifikasi

Can Yelekleri Sertifikasi

Can Simitleri Sertifikasi

Immersion Suit Sertifikasi

Yangin Elbisesi Sertifikasi

Deniz tipi olmas1 gereken malzeme, donatim, ekipman ve techizatlara ait sertifikalar
Klas Kurulugu, IMO ve T.C. Liman Otoritesinin kurallarina gore gerekli diger

sertifikalar, imalat¢1 sertifikalari, yeterlilik belgeleri
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1.2. GENEL IDARI ISTEKLER

Motorbotun teknik sartnameye gore insasi esastir. Ancak teknik ve yasal
zorunluluktan ve klas kurulusu kurallarindan kaynaklanabilecek teknik sartname
degisiklik talepleri PKH’nin onayina yazih olarak iletilecektir. PKH’nin yazihh onayina
miiteakip yapilan degisikliklere gore imalat yapilacaktir. PKH gerektiginde yapilan
degisiklikler ile ilgili idareden yazili onay alacaktir.

Yiiklenici firma bu teknik sartnamede olmasa da motorbotun idare tarafindan istenilen
performansini yerine getirilebilmesi i¢in ; otorite, klas kurulusu kurallari, gemi insa ve iyi
denizcilik teamiilleri geregi motorbotta olmasi gereken cihaz, donanim, malzeme ve

uygulanmasi gereken is¢iligi yaparak / saglayarak gerekli tiim belge ve sertifikalar1 almakla

yiikiimliidiir.
1.3. MOTORBOT GENEL KARAKTERISTIKLERI
1.3.1. ANABOYUTLAR
Tam Boy (Loa) : min. 14,00 metre / mak. 14,99 metre (usturmaca dahil)
Seyir Hizi : minimum 18 Knots (% 100 MCR’da, tam yiiklii)
Seyir Siasi : 200 mil
Personel Adedi : 4 kisi (3 kisi motorbot personeli + 1 kisi saglik memuru)

Diger degerler teklifte belirtilecektir.

1.3.2. GENEL DiZAYN PRENSIPLERI

Motorbotun mukavemeti ; klas kurulusu kurallarma gore Istanbul Bogazi, Canakkale
Bogaz1 ve Marmara Denizi bolgelerinde, motorbotun hizi sakin hava ve deniz kosullarinda %
100 MCR’da minimum 18 knots hizda ve karsilasabilecek 6 beaufort (bofort) hava ve deniz
sartlar1 dahil gemilere yanasirken “kontrollii ¢atismalarda” (controlled collisions) olusacak tiim
kuvvetlere dayanabilecek ozellikte olacaktir.

Motorbot ana giivertesi iizerinde personelin ¢alisma alanlar ile gliverte gezinti alanlarinin
emniyetli ¢alismaya uygunlugu i¢in su birikintileri olusumunu engelleyecek sekilde olacaktir.

Motorbot bas iistii ve kig iistii alanlar1 olabildigince genis ve engelsiz olacaktir.

Ust bina 6n gogiiste; iskele ve / veya sancak tarafta giiverte malzemesi, akii grubu vb.
konulabilecegi uygun boyutta stor olacaktir.

Motorbot ana giivertesinde {ist bina boyunca sancak ve iskele yan taraflarda (vasat) yiiriime

yolu minimum 70 cm olacaktir.
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Motorbot personelin her tiirlii deniz sartlarinda gemilere giivenli ve rahat inis / binisini
saglayacak sekilde dizayn ve insa edilecektir.

Motorbot bas istli irgat mahallinde sabit paslanmaz krom malzemeden imal edilen
vardevela olacaktir.

Motorbot ki¢ iistiinde ve kig iistii sancak ve iskele omuzluklarda sabit paslanmaz krom
malzemeden imal edilen vardevelalar olacaktir. Kig iistii vardevelasi lizerinde denizden adam
alma platformuna inmek icin menteseli kap1 olacak sekilde dizayn edilecektir. Kig¢ iistii
vardevalasi lizerinde yeri ve uzunlugu PKH tarafindan belirlenen paslanmaz krom malzemeden
imal edilen bir adet bayrak diregi olacaktir.

Vardevelalar carpmalara karsi korunmak amaciyla diiseyden uygun acgida yerlestirilecektir.

Motorbot iist binasinin sancak / iskele / bag taraflarini ¢evreleyen, uygun yiikseklikte, sabit,
paslanmaz krom malzemeden imal edilen tutamaklar olacaktir. Personelin pratika hizmeti
esnasinda ana giiverte lizerinde giivenli bir sekilde hareket edebilmesi icin ; bu tutamaklarin
yaklagik olarak 4-5 cm altina baglanan, tutamaklar boyunca (iist bina sancak / iskele / bas tarafi
boyunca), aliiminyum malzemeden ray montaji yapilacaktir. Ray iizerinde, ray boyunca
hareket eden ve raya akuple par¢a (araba) olacaktir. Bu par¢a (araba) {izerinde emniyet kemeri
baglanacak mapa olacaktir. Sistem iizerinde minimum 6 adet araba olacaktir.

PKH tarafindan gosterilecek koprii iistii, pratika mahalli, dinlenme salonu vb. i¢ ve dis
koridor ve gecislerine uygun yerlere yalpa tutamaklar1 yapilacaktir. Yalpa tutamaklar1 dis
mahallerde ve i¢ mahallerde paslanmaz krom malzemeden yapilacaktir.

Motorbot IMO yarali stabilite kurallarina uyacak sekilde bolmelendirilecektir.

Motorbot iist binasina ; ki¢ iistiinden pratika mahalline acilan ve kopri istii iskele tarafta
bulunan iki adet su gecmez kapt ile girilecektir.

Pratika mahallinden koprii iistii mahalline geg¢is merdiven ile yapilacaktir.

Pratika mahalli ile koprii tistii mahalli arasinda menteseli, hidrolik tipte otomatik kapama
tertibat1 ve kapi stoperi olan kap1 olacaktir.

Motorbot ana giivertesi altina koprii {istlinden inilen merdiven ile gecilecektir. Bu
merdivenin paslanmaz krom malzemeden tutamagi olacaktir.

Ana makinalarin gerektiginde digartya alinmasi veya yenilenmesi durumunda tekne yapisi
veya Uist binanin bozulmasina gerek kalmayacak sekilde yapilanmaya gidilecektir.

Ana makinalarin tekne disina kolayca alinabilmesi amaciyla uygun bir makine dairesi
yerlestirmesi yapilacaktir. Makine dairesi yerlestirmesinde ana makinalarin disariya alinmasi

esnasinda biiyiik sokiim islerini (jenerator vb.) gerektirmeyecek yerlestirme yapilacaktir.
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Ayrica ana makinalarin demontaji ve montaji i¢in gerekli mahaller uygun kaldirma kapasiteli
mapalar ile donatilacaktir.

Ana gliverte lizerinde diimen dairesi, makine dairesi (ana makine kaportas1 lizerinde) ve
basalt1 boliimlerine acilan klas kurulusu kurallarina uygun deniz tipi aliiminyum
konstriiksiyondan kaportalar olacaktir. Diimen dairesi ve basalti kaportalar1 ana giiverteye
korozyona karsi izole edilmis ve tam sizdirmaz olacak sekilde ana giiverte lizerinde ¢elik
malzemeden yapilmis mezarnalarina uygun sekilde (galvanik hareket olusturmayacak) monte
edilecektir. 3 mahalle giris / ¢ikis i¢in ilgili perdeye merdiven montaj1 yapilacaktir. 3 kaportanin
mezarnalarinda biriken suyun bordadan tahliyesi i¢in boru devreleri olacaktir.

Makine dairesi, diimen dairesi, basalti boliimlerinin panyol saclari, doner pargalarin
muhafazasi ve dikmeleri aliiminyum malzemeden yapilacaktir. Panyol saclar1 kaymaz tipte ve
sokiiliip / takilabilir 6zellikte olacaktir. Kullanilacak sac et kalinligi minimum 4 mm olacaktir.

Motorbotta acik giivertedeki ekipmanlar ; ¢evrelerinde emniyetli gecis mesafesi birakacak
sekilde monte edilecektir.

Motorbotta bakim ve tutumu yapilmayacak sekilde erisilmesi miimkiin olmayan mahal
bulunmayacaktir.

Motorbotta uygun i¢ mahallerde denizde giivenlik ekipmanlar1 (can yelegi, payroteknik
malzemeler, immersion suit vb.) ve evrak, kitap vb. i¢in yeterli miktarda dolap olacaktir.

Motorbot ; basalti i¢in 1 adet, diimen dairesi i¢in 2 adet (her birine birbiri ile paralel ¢alisan
24 V DC emici fan baglanacak) ve banyo-wc i¢in 1 adet (24 V DC emici fan baglanacak) klas
kurulusu kurallarina uygun yiikseklikte, agilir / kapanir klepeli deve boynu dogal havalandirma

borular1 imal edilerek montaj1 yapilacaktir.

1.3.3. HIZMET SAHASI VE SEYIR SIASI

Motorbot ; Istanbul Bogazi, Canakkale Bogaz1 ve Marmara Denizi bolgelerinde gece ve
giindiiz 6 beaufort (bofort) hava ve deniz sartlar1 dahil hizmet verecek Ozelliklerde
olacaktir.

Motorbot yukarida belirtilen bolgelerde hizmet yapabilecek kabiliyette olacak sekilde klas
kurulusu tarafindan klaslanacak ve ilgili otorite tarafindan motorbotun miisaade seyir bolgesi
“Liman Seferi (100 mille sinirh)” olacaktir.

Motorbotun seyir siast motorbotun hizi sakin hava ve deniz kosullarinda % 100 MCR’da
minimum 18 knots siiratte 200 mil olacaktir. Yakit kapasitesi hesabinda safety margin

dikkate alinacaktir.



TURKIYE HUDUT VE SAHILLER SAGLIK GENEL MUDURLUGU

1.3.4. SEVK SISTEMI

Motorbot 2 adet, dort zamanli, su sogutmali, turbo sarjli, deniz tipi dizel ana makinalarin
tahrik ettigi 2 adet sabit pitchli pervane ile sevk edilecektir. Her bir ana makine bir pervaneyi
tahrik edecektir. Her bir ana makina uygun devir oranli bir disli kutusu (sanzuman) ile pervane

saftina baglanacaktir.

1.3.5. SURAT TESTI VE MANEVRA OZELLIKLERI

Motorbot hiz1 % 100 MCR’da minimum 18 knots olacaktir. Bu hiz ; her 2 ana makine
devrede , sakin su ve havada, uygun su derinliginde ve motorbot tam yiiklii durumda saglanacak
strattir. ( tam yiik ; 4 adet personel, tiim denizde gilivenlik ekipmanlarinin motorbotta oldugu
ve tiim tanklarin tam dolu oldugu durumdur.) Motorbot ana makinalarin % 100 MCR’da iiretici
firmanin verecegi ana makine devri ile yukarida belirtilen sartlarda minimum 18 knots
yapacaktir. Seyir testi esnasinda motorbotta kullanilan ana makinalarin yetkili teknik
elemam bulunacak, yetkili teknik eleman ; seyir halinde ana makinalarin belirli devir
aralilar1 ve tam devrindeki yiik ve diger tiim degerlerinin (yakit sarfiyati, tork, hava
basinci vb.) uygunluk / onay1r hakkinda rapor verecektir.

Stirat 6lctimii ; belirli iki nokta arasinda 3’er millik mesafede iki gidis ve iki doniis olarak
yapilacaktir. Olgiilen seyir hizlarmmn aritmetik ortalamas1 motorbotun seyir hiz1 olacaktir.

Durdurma testleri, tornistan testleri, daire testleri, manevra tecriibesi ve diger klas kurulusu
testleri klas kurulusu kurallarina gore yapilacaktir.

Seyir tecriibeleri esnasinda kullanilacak her tiirlii, yag, yakit ve bulundurulacak personele

ait ikmal vb. masraflar yiiklenici firma tarafindan karsilanacaktir.

1.3.6. TANK KAPASITELERI
Motorbotta en az 100 litrelik tath (kullanma) suyu tanki olacaktir. Diger tanklar ve
kapasiteleri seyir siasini karsilayacak sekilde olacak, tank 6zellikleri klas kurulusu kurallarina,

otorite kurallarina ve motorbotun tarif edilen gorevlerine uygun olacaktir.

1.3.7. STABILITE VE YARALI STABILITE

Motorbot, tarif edilen gorevi geregi hareketli gemilere yanasma esnasinda kontrollii
catismalarda sancak / iskele bas omuzluklar, bas ve ki¢c boliimlerdeki ilave yiiklenmeler
stabiliteyi olumsuz yonde etkilemeyecektir.

Motorbot stabilite degerleri, motorbotun her tiirlii servis durumunda ve c¢aligma

pozisyonunda IMO kurallarinin bu tip motorbotlar i¢in koydugu kaidelere uygun olacaktir.



TURKIYE HUDUT VE SAHILLER SAGLIK GENEL MUDURLUGU

Yiiklenici firma meyil tecriibesi yaparak stabilite bukleti hazirlayacak ve klas kurulusuna
onaylattiracaktir.

Yiiklenici firma yarali stabilite bukleti hazirlayacak ve klas kurulusuna onaylattiracaktir.

Yarah stabilite hesabinda her bir bolmenin ayr1 ayr1 yaralanmasi durumunda

motorbotun yiizmeye devam edebilmesi sarti saglanacaktir.

1.3.8. DENIZCILIK
Motorbotun kotii hava kosullarinda (bas ve omuzluklardan alinan riizgar / deniz
kosullarinda) ileri hiz1 yiiksek olacaktir.

Meyil ve trimdeki statik ve dinamik degerler klas kurulusu kurallarina uyacaktir.

14. MARKALAMA VE ETiKETLEME
Motorbot markalama, etiketleme, ikaz levhalar1 ve calistirma talimatlar1 Tiirkce
yazilacaktir. Yiiklenici firma markalama ve etiketleme listesini PKH ne onaylatacaktir.

Asagidaki yazili ekipman ve devreler etiketlenecektir ;

e Hava firarlar

e Doldurma / bosaltma agizlar

e Kaporta ve kapilar

e Pompalar

o Elektrik ve elektronik kablolar

o Valfler

e Tiim elektrik tablolar1 / panolari

e Tiim akii gruplar

e Tiim redresorler

e Tiim elektrik anahtarlar1 / prizleri

e Tiim emergency techizat ve ekipman

¢ Yanginla miicadele ve kurtarma yardim ekipmanlari (IMO sembolleri)

e Renklerine gore boru devreleri ve akis yonleri

Tehlike / ikaz levhalari, caligtirma talimatlar1 ve IMO sembolleri ait olduklar1 mahalle

yakin ve rahat gortilebilecek mevkilere monte edilecektir.
Tehlike / ikaz ve isaret levhalari, IMO sembolleri SOLAS’a uygun olacaktir.
Etiketler ; beyaz zemin plastik veya sar1/ pirin¢ / krom plakalar iizerine siyah renkli

boya ile gomme yaz1 yazilarak ve PKH oluru alinarak yerlerine montajlar1 yapilacaktir.
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1.5. PERFORMANS KRiTERLERI

Cevre Kosullar ;

Motorbotun ¢alisacagi sinir ve g¢evre kosullart agagida belirtilmistir. Motorbota monte

edilecek cihaz ve donanimlar s6z konusu kosullarda fonksiyonlarmmi eksiksiz yerine

getirecektir.

HAVA SICAKLIGI
AZAMI DIS SICAKLIK VE NEM + 45 °C <% 100 ROLATIF NEM
YAZ
AZAMI IC SICAKLIK VE NEM +30 'C @ % 70 ROLATIF NEM
KIS -20°C
DENiZ SUYU SICAKLIGI VE YOGUNLUGU
SICAKLIK -2 °‘C ILE + 32 °C ARASINDA
YOGUNLUK 1,007 - 1,035 gr/ml ARASINDA
HAVA BASINCI
HAVA BASINCI 1,0 ILE 1,1 BAR ARASINDA
1.6. PROJE YONETIMI

Yiiklenici firma motorbota ait insa termin plamim hazirlayarak bunu sézlesmenin

yiiriirliige girmesini takip eden 15 is giinii icerisinde idareye sunacaktir. Bu plan s6zlesme

tarihinden baglayarak gecici kabule kadar yapilacak isleri miimkiin oldugunca detayl

gosterecek sekilde hazirlanacaktir. Idare termin planina gore insaati, sdrveyleri, test ve

tecriibeleri konularina gore bizzat veya temsilcisi vasitasiyla katilarak ve / veya inceleyerek

kontrol edecektir.
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Yiiklenici firma etkin bir proje yonetim sistemi kuracak, bir proje yoneticisi ve
yardimcis1 atayarak bunu sozlesmenin yiiriirliige girmesini takip eden 15 is giinii
icerisinde idareye bildirecektir.

Motorbotun insas1 idare tarafindan olusturulacak PKH marifetiyle kontrol, test ve
tecriibeleri takip edilecektir. Yiiklenici firma PKH i¢in TESIS’de uygun bir biiro temin
edecektir. Bu biiro ; internet baglantili bir bilgisayar, yazici, sehirlerarasi goriismelere acik
telefon, PKH sayis1 kadar standart biiro donatim malzemeleri ve soyunma dolaplari ile techiz
edilecektir. Biiro ile ilgili tiim masraflar yiiklenici firma tarafindan karsilanacaktir.

PKH TESIS’de yapilan imalatin her asamasimi denetleme ve kontrol etme yetkisine sahip
olacak, yapilan imalat ve islerin sartname, kural ve kaidelere uygun yapilmamasi halinde
yiiklenici firmay1 yazili ve soOzlii olarak uyaracak, bu uyari neticesinde hatali imalat
durdurulacaktir.

Motorbotun tiim is¢ilik resimleri kontrol hizmetlerinde kullanilmak iizere PKH’ne
verilecektir.

Yeri, tarihi ve giindemi 6nceden belirtilmek kosulu ile PKH ve yiiklenici firma arasinda
periyodik olarak her ay proje koordinasyon toplantilar1 yapilacaktir.

Yiiklenici firma tarafindan ayda bir hazirlanacak gemi insa ilerleme raporu idareye
gonderilecektir.

Motorbotun teknik sartnameye gore insas1 esastir. Ancak teknik ve yasal
zorunluluktan ve klas kurulusu kurallarindan kaynaklanabilecek teknik sartname
degisiklik talepleri PKH’nin onayimna yazih olarak iletilecektir. PKH’nin yazilh onayma
miiteakip yapilan degisikliklere gore imalat yapilacaktir. PKH gerektiginde yapilan
degisiklikler ile ilgili idareden yazili onay alacaktir.

Motorbotun insaatinda ve seyir tecriibeleri tamamlanip gecici kabul yapilana kadar
gecen safhada motorbotun kullanom sorumlulugu ve her tirli zarara kars:
sigortalanmasi ile atmosfer ve deniz sartlarimin olumsuz etkilerine karsi korunmasi
yiiklenici firmaya ait olacaktir.

Motorbotun gegici kabuliine kadar iiciincii sahislara veya ¢evreye verilecek olasi tiim zarar
yiiklenici firmaya ait olacaktir.

Motorbotun gegici kabuliine kadar 6331 sayili Is Sagligi ve Giivenligi Kanunu ve ilgili
yonetmelikleri ¢cercevesinde tiim onlemler yiiklenici firma tarafindan alinacaktir. 6331 sayili is
saglhig ve giivenligi kanunu ile ilgili yonetmelikler kapsaminda yiiklenici firma; ¢alisanlarinin
isle ilgili saglik ve giivenligini saglayacak, calisanlarin saglik gézetimini yapacak, mesleki

riskleri onleyecek, her tiirlii tedbirleri alacak isle ilgili mesleki egitim aldigin1 belgelemeyenleri
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calistirmayacak, tiim giderleri kendisine ait olmak iizere yiirlirliikkteki is sagligi ve giivenligi
mevzuatina uygun olarak ¢alisanlarinin her tiirlii saglik ve giivenlik tedbirlerini alacaktir. Bu
konudaki tiim sorumluluk yiiklenici firmaya ait olacaktir.

Motorbotta kullanilacak makine / ekipman / donatim / malzemeler / duvar kaplamasi
/ tavan kaplamasi / zemin kaplamasi / armatiir / valf vb. yiiklenici firma tarafindan temin
edilmeden once ; teknik sartname, renk, kalite ve standartlara uyum acisindan PKH’nin

goriisii alinacak ve uygun goriisiine istinaden temin edilecektir.

1.7. MALZEME KALITESI

Yiiklenici firma motorbotun ingaat ve donatiminda kullanilan tiim malzemelerin ; hig
kullanilmamis, yeni, ambalajinda, iyi tersanecilik teamiillerine uygun ve denizde kullanilmaya
elverisli olmalarindan sorumludur.

Motorbotun donatiminda kullanilacak denizde giivenlik ekipmanlar1 vb. Gemi

Techizat1 Yonetmeligi’nde belirtildigi sekilde “WHEELMARK?” isaretine haiz olacaktir.

Malzemelerin, cihazlarin ve ekipmanlarin temini klas kurulusu / otoritenin

kurallarina gore asagidaki sertifika tipleri ile birlikte saglanacaktir ;

e Kilas kurulusu sérveyoriiniin istiraki ile yapilmasi gereken testler neticesinde test
raporu hazirlanacak ve klas sertifikas1 diizenlenecektir. Ana makine, sanzuman,
sevk sistemi ekipmanlari, jenerator, diimen makinasi, irgat ve deniz istirak valfleri
vb. icin klas kurulusunca kabul edilen diger klas kuruluslarindan alinmis tip onay
sertifikalarim degerlendirebilir, diger klas kuruluslarim kendi adina testlere
istirak ettirebilir ve/veya raporlar diizenletebilir.

e Malzemelerde, klas kurulusunun uygun gordiigii klas tip onay veya TSE / EN
standart sertifikalar: aranacaktir. (elektrot, panel, valfler vb.)

e Klas kurulusunun ve otoritenin miisaade ettigi durumlarda, malzemelerde
imalatg sertifikalar1 temin edilecektir. (sintine valfleri, borular, kaporta, pencere
vb.)

e Kilas kurulusu kurallarina girmeyen ancak Tiirkiye Cumhuriyeti otoritesince ve
diger otoritelerce yeterlilik verilmis imalatcilardan alinacak malzemelerde de
yeterlilik belgesi aranacaktir. (imalat¢inin bulundugu iilkenin sorumlu resmi

kurumlarindan temin edilecek belge)
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Bu sertifika ve belgeler yiiklenici firma tarafindan temin edilerek motorbotun gegici
kabuliinde 1 takim asil, 1 takim fotokopi ve 3 adet dijital ortam kopyasi olarak idareye teslim
edilecektir.

Malzemelerin sertifika ve belge durumlar: insa sirasinda PKH kontroliine agik

tutulacaktir.

1.8. ISCILIK KALITESI

Tekne ve donatim iscilikleri birinci sinif olacak ve sertifikal1 ve tecriibeli isciler tarafindan
gerceklestirilecektir. Bu hususta klas kurulusu kurallarina uyulacaktir. Iscilerde aranan
sertifikalar klas kurulusunun kurallarina gore saglanacaktir.

Imalat esnasinda ¢evre koruma, giivenlik ve ortamin temiz tutulmasi ile ilgili gerekli her
tiirlii 6nlem yiiklenici firma tarafindan alinacaktir. Ozellikle motorbotun temiz tutulmasi
konusunda azami hassasiyet gosterilecektir. PKH goriisii dogrultusunda belirlenen
mahallere koruma amach yiiklenici firma tarafindan bila bedel naylon ortii / silte, yer
koruma kagidi vb. malzeme kullanilacaktir.

Donatim esnasinda yerine konmus olan ; makine, ekipman ve bunlara ait techizatlarin ;
kaynak capagy, listiine basilma, mekanik, kimyasal ve boya hasarlarina karst korunmalar st
diizeyde yapilacaktir. Bu konuyla ilgili PKH’nin onay1 alinacaktir. PKH nin onay1 alinmadan
o bolgede islem yapilmayacaktir. Onay alinmadan yapilan islem PKH tarafindan
durdurulacaktir.

Motorbot gegici kabuliinden dnce yiiklenici firma tarafindan tiim mahalleri (sintine katlar
dahil) temizlenerek idareye teslim edilecektir.

Motorbotta bulunan tiim tanklar i¢i temizlendikten sonra kapatilacaktir.

Tiim elektrik panolar1 ve koprii iistii konsolu icerisinde kablo parcalart vb. kalmayacak

sekilde temizlenecektir.

1.9. TEST VE TECRUBELER

Motorbotun insasinda kullanilacak ve yiiklenici firma disinda temin edilecek cihazlarin
kalite teminati kontrolii yliklenici firma tarafindan yapilacak / yaptirilacaktir. PKH bu
kontrollerin uygun bir sekilde yapilip yapilmadigini denetleme hakkina sahip olacaktir.

Malzeme, ekipman, cihaz ve sistemlerin klas kurulusu kurallarina ve genel gemi insa
teamiillerine uygun olarak {i¢ sathada yapilacak ve kabul tecriibelerine tabi tutulacaktir ;

FAT ; Bu testler genel olarak cihaz / sistemleri, blok, tekne, kaynak / eleman kontrolleri vb.

ve ana sistemlerin imalat¢1 firmalarinin yada TESIS’de ve test imkanlari ile icra edilecektir.
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Imalatc1 firmalar tarafindan ilgili sistem / cihazlarm FAT yada imalatci sertifikalari verilecektir.
Klas kurulusunun gerekli gordiigii ekipmanlarin, FAT testleri klas kurulusu soérveydriiniin
gozetiminde yapilacak test sonuglari idareye sunulacaktir.

HAT ; Bu testler cihaz motorbot i¢inde yerine monte edildikten sonra, kabul edilebilir bir
performans seviyesi ile emniyetli bir c¢alisma saglandigmmi kontrol etmek amaciyla icra
edilecektir.

SAT ; Seyir tecriibeleri motorbotun ve sistemlerinin deniz ortamindaki performansinin
belirlenmesi amaciyla yapilacaktir.

Ana makine, jeneratdr ve diger ana sistemlere ait start-up ile seyir tecriibeleri sirasinda
iiretici firmalarin tecriibeli servis miihendisleri hazir bulunacaktir. Ayrica ana makine ile ilgili
yardimci sistemler (elektrik / elektronik, mekanik) i¢inde tecriibeli servis teknisyenleri start-up
ve seyir tecriibeleri sirasinda hazir bulundurulacaktir.

FAT / HAT / SAT prosediirleri yiiklenici firma tarafindan hazirlanarak incelenmek /
onaylanmak iizere idareye gonderilecektir.

Test prosediirlerinin incelenmesi sirasinda lizumlu goriilebilecek ilave / degisimler idare
ve yiiklenici firma, idare ve klas kurulusu sérveyorlerinin istiraki ile yapilacaktir.

SAT tecriibelerine biitiin HAT tecriibelerinin ve tecriibelerde ortaya cikabilecek SAT’1
etkileyen unsurlarin giderilmesi ile baslanabilecektir.

SAT tecriibeleri esnasinda kullanilacak her tiirlii yag, yakit ve bulundurulacak personele ait
ikmal vb. masraflar ytiklenici firma tarafindan karsilanacaktir.

FAT / HAT / SAT tamamlandiktan sonra formlar 3 niisha olarak hazirlanarak yiiklenici

firma ve PKH / kabul komisyonu tarafindan imzalanacaktir.

1.10. PERSONEL EGITiMi

Her bir sistem ve motorbotun biitiinii i¢in idarenin kullanici personeline ve bakim /
tutumundan sorumlu personeline egitim verilecektir. Egitim alacak personelin isim, gorev ve
kisi sayisina idare karar verecektir. Gegici kabulden sonra motorbotun gorevli oldugu yer
Canakkale / Kumkale’de yapilacak bu egitim programi EK’te sunulmustur. Egitimlerle ilgili
olarak ;

e Egitim dili Tiirkce olacaktir.

e Egitim materyali yiiklenici firma tarafindan saglanacaktir.

e Egitim ile ilgili tim masraflar yiiklenici firma tarafindan saglanacaktir.
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e Egitim motorbot gegici kabuliinden sonra idare ile yiiklenici firma arasinda

programlanacak ve miimkiin oldugunca kisa slirede tamamlanacaktir.

1.11. TEKNIK DOKUMANTASYON

Cihaz, sistem ve motorbot bilgi kitaplar1 klasor iginde (veya ciltlenmis) ve tizerinde cihaz /
sistem ismi / numaras1 yazilmis olarak verilecektir. Cihaz bilgi kitaplar1 Tiirkce veya Ingilizce,
sistem ve motorbot bilgi kitaplar1 Tiirk¢e olacaktir.

Cihaz bilgi kitaplar1 ; cihazin tanitilmasi, ¢alistirilmasi, bakimi ve yedek pargalari hakkinda
yeterli bilgileri ihtiva etmelidir. E¢hizenin degisebilir / onarilabilir kisimlarini belirten resimli
parca katalogu imalatci1 firmalardan temin edilecektir. Bu kataloglar yedek parcalarin parga
numaralarini belirtir sekilde olacaktir.

Sistem bilgi Kitaplart ; sisteme ait sematik resimler, calisma konsepti ve sistem
elemanlarinin bilgilerini ihtiva etmelidir. Sistem bilgi kitaplar1 ; ana tahrik sistemi (ana makine,
sanzuman, saft, pervane), ana makina / jenerator yakit sistemi, ana makine / jeneratér deniz
suyu sistemi, ana makine / jenerator egsozt sistemi, yardime1 makine (jenerator), diimen sistemi,
demirleme sistemi, elektrik giic sistemi, elektrik aydinlatma sistemi, emergency elektrik
sistemi, elektronik navigasyon sistemi, sintine sistemi, yangin sondiirme sistemi, yangin alarm
sistemi, alarm goriintiileme sistemi (AMS), sthhi tesisat, pis su sistemi vb. igin ayr1 ayri
boliimler halinde hazirlanacaktir.

Motorbot bilgi kitabi ; tekne, ana makina, jeneratdr, sevk sistemi, diimen sistemi, elektrik,
elektronik navigasyon, emniyet plani, tank plan1 ve motorbot sistemleri (sintine sistemi, yangin
sondiirme sistemi, demirleme sistemi, alarm goriintiileme sistemi vb.) olarak temel bilgileri
ihtiva ederek personelin kisa zamanda motorbotu ve echizeyi tanimasini saglayacak yeterlilikte
olacaktir.

Cihaz bilgi kitaplar1 motorbot i¢in 1 kopya, sistem ve motorbot bilgi kitaplart motorbot i¢in
1 kopya ve idare i¢in 1 kopya olmak {izere toplam 2 kopya olarak motorbot ge¢ici kabuliinde
verilecektir. Ayrica cihaz, sistem ve motorbot bilgi kitaplart 3 kopya dijital ortamda
hazirlanarak motorbot gecici kabuliinde verilecektir.

Motorbotta mevcut tiim echizenin (mekanik, elektrik, elektronik) giinliik, haftalik, aylik,
yillik, saatlik ve overholl bakim seviyelerini ayr1 ayr1 belirten ve ilerde planl bakim sistemi
kartlarinin hazirlanmasina esas olacak dokiimanlar motorbot i¢in 1 kopya ve idare icin 1 kopya
olmak iizere toplam 2 kopya olarak yazili ve 3 kopya dijital ortamda hazirlanarak motorbot

gecici kabuliinde verilecektir.
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1.12. TEKNIK RESIMLER VE HESAPLAR

Yiiklenici firma ve idare genel plan iizerinde gerekli caligsmalar1 yaparak nihai yerlestirme
durumunu belirleyeceklerdir. Uzerinde anlasma saglanan genel plam esas alarak yiiklenici
firma motorbotun insaatina baslamadan once asagida belirtilen resim, plan, proje ve
semadan birer kopyay1 klas kurulusundan tasdikli olarak idarenin onayina sunacaktir.

e Genel Yerlestirme Plani

e Endaze Plan

e En Kesitleri Iscilik Resmi

e Boy Kesitleri Is¢ilik Resmi

e Levha Kaplama Ac¢ilimi ve Giiverte Kaplama Plani

e Tank Yerlesim Plam

e Makine Dairesi Yerlesim Plani

e izolasyon Plani

e On Stabilite Bukleti

Motorbotun insaat ve donatimmma idare ve klas kurusunun onaymndan sonra
baslanacaktir.

Klas kurulusu i¢in gerekli resimlerin hazirlanmasi ve onaylatilmasi yiiklenici firmaya aittir.

Motorbotun geg¢ici kabuliinde ; asagida belirtilen resim, plan, proje ve semadan motorbot
icin 1 takim ozalit kopya ve idare i¢in 1 takim ozalit kopya olmak iizere toplam 2 takim ozalit
kopya ve 3 adet dijital ortam kopyas1 verilecektir.

e Motorbotun son revizyonlu genel yerlesim plani

e Endaze resmi

e En kesitleri iscilik resmi

e Boy kesitleri is¢ilik resmi

e Levha kaplama agilim1 ve gliverte kaplama plan

o Perde resimleri

e Hidrostatik egriler

e Stabilite bukleti

e Cross egrileri

e Havuzlama plani

e Makine dairesi yerlesim plani

e Sevk sistemi resimleri (pervane, saft, stern tube, A braket, saft kaplini vb.)

e Diimen sistemi resimleri
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Zincir ve ¢apa yerlesimi resimleri

Ana makine / sanzuman / jeneratdr / diimen makinas1 / irgat faundation resimleri
Elektrik tek hat semasi (tiim elektrik enerji kaynaklari ve yiiklerinin gosterildigi)
Ana makine boru devreleri (yakit, deniz suyu, egsozt)

Jenerator boru devreleri (yakit, deniz suyu, egsozt)

Sintine sistemi boru devresi

Yangin sistemi boru devresi

Diger boru donanim planlari (hava firar, sthhi tesisat, pis su vb.)

Yangin emniyet plani

Tank yerlesim plan

Gliverte plani

Ust bina iscilik resimleri

Pervane imalat resimleri

Tutya plani ve tutya alasim raporu

Izolasyon plan1

Direk aranjman resmi

Anten yerlesim plan

Boya plan1 ve boya listesi

Koprii iistli yerlesim plani

Yangin alarm sistemi plant

Seyir ve sinyal fenerleri elektrik projesi

Kuvvet devreleri (tim 220 V AC / 24 V DC pompalar) elektrik resmi
Aydinlatma devreleri (tiim 220 V AC /24 V DC aydinlatmalar) elektrik resmi
Emergency devreleri (tiim aydinlatma ve kuvvet) elektrik resmi

Ana elektrik tablosu

Diger elektrik tablolar1

Usturmaga yerlesim plani

Elektronik navigasyon cihazlarinin koprii iistiinde ve konsolda yerlesim resmi
Makine dairesi sabit yangin sondiirme sistemi

Alarm goriintiileme sistemi (AMS)

Manevra karakteristigi

Dizel jenerator kontrol / kumanda resimleri
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e Klas kurulusu tarafindan onaylanan diger resimler

1.13. MAKET
Motorbotun 1/ 25 6lgeginde, 2 adet maketi yaptirilacak ve gegici kabulde idareye teslim

edilecektir.

1.14. TITRESIM VE GURULTU

Ses ol¢iimleri ve giiriiltii seviyeleri bagimsiz bir kurulusca yiirtirliikteki IMO kurallarina
uygun olarak oOlgiilecek ve belgelendirilecektir.

Giriilti seviyelerinin 6l¢glimii, motorbotun en ¢ok kullanilacagi devamli seyir hizinda
yapilacaktir. Giirtiltii seviyesi Olciiliirken asagidaki kriterler dikkate alinacaktir ;

e Normal seyir i¢in gerekli olmayan ekipmanlar ¢alistirilmayacaktir.

e Tiim pencere ve kapilara kapal1 olacaktir.

e Gegici giiriiltiiler olmayacaktir.

Makine dairesi panyol saclari, tutamaklar, hava firarlar gibi titresime, giiriiltiiye egilimli
elemanlarda 6zel dnlemler alinacaktir. Dizayn sirasinda titresime miisait mahallerin takviyesi
icin Onlem alinacaktir. Ayrica seyir tecriibeleri esnasinda cikabilecek lokal titresim ve
giirtiltiiler makul metotlar ile giderilecektir.

Titresim dlgiimleri motorbotun maksimum hizi dahil en az ii¢ ayr1 hiza yapilacaktir. Olgiilen

titresimler ISO 6954, 2000°de belirtilen sinirlar i¢inde kalacaktir.

1.15. IMALATIN KONTROLU

Yiiklenici firma motorbotun tasarimini bir dizayn firmasina yaptirmas: durumunda bu
tasarimdan tamamen yiiklenici firma sorumlu olacaktir.

Tasarim, ¢izim ve hesaplamalarin hazirlanarak, cogaltilmasi ve gerekli yerlere kopyalarinin
verilmesi vb. masraflarin tiimii yiiklenici firmaya aittir.

Idarenin kontrol icin gorevlendirdigi kisi veya kisiler idareyi temsilen projenin
yiriitiilmesini saglayacaktir. Projenin yiiriitilmesi esnasinda teknik sartname sartlariin yerine
getirilmesi, tim ulusal / uluslararasi kural ve kaidelerin uygulanmasi ve isin program dahilinde
yiiriitiilmesi i¢in PKH’nin verecegi sozlii ve yazili talimatlara uyulacaktir.

Test ve tecriibe tarihleri onceden idare ve klas kurulusuna bildirilecek, ge¢ haber
verilmesinden yiiklenici firma sorumlu olacak, s6z konusu personelin hazir bulunmadig test ve

tecriibe kabul edilmeyecektir.
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Motorbotun insas1 ve donatimi sirasinda idare klas kurulusunun tiim kayitlarimi
gorme ve inceleme hakkina sahip olacaktir.

Idare motorbotun yapilmasi esnasinda teknik bakimdan yetersiz gordiigii personel
veya isin bir boliimiinii veya tiimiinii uygun sartlar saglanana kadar durdurabilir. Isin
durduruldugu bu zaman icin hi¢bir sekilde siire uzatimi verilmeyecektir.

PKH’nin TESIS’de bulundugu veya bulunmadig bir zamanda yapilmus bir is teknik
ve estetik yoniinden uygun degilse hatali ve yanhs isi diizeltme sorumlulugu tamamen
yiiklenici firmaya aittir ve yiiklenici firma ek siire ve ilave bir maliyet gibi bir hak talep

etmeyecektir.

1.16. MODEL DENEYi

Motorbotun insaatina baslamadan ©nce dizaynin optimizasyonu ve performansinin
artirllmas1 amaciyla model deneyleri yapilacak ve sonuclar1 idareye sunulacaktir. Model
deneyleri yiiklenici firma tarafindan belirlenecek bir deney havuzunda, idarenin gézetiminde
yapilacaktir. Model deneyleri esnasinda minimum ; form optimizasyonu, direng deneyleri, sevk
deneyi ve akim hatlar1 islemleri gerceklestirilecektir. Motorbotun model deneylerini yapmak

icin tiim masraflar yiiklenici firma tarafindan karsilanacaktir.

1.17. YASAKLI MALZEMELER

Asagidaki malzemelerin motorbotta kullanimina izin verilmeyecektir. Bunlara ilaveten ;
bayrak devletinin kanun, tiiziik ve yonetmeliklerinin, klas kurulusu kurallarinin izin vermedigi
maddelerde motorbotun hig¢bir yerinde kullanilmayacaktir.

e Asbest igerikli zemin kaplama ve fayanslar

e Asbest igerikli tavan ve asma tavan malzemeleri

e Asbest igerikli perde ve duvar malzemeleri

e Asbest igerikli izolasyon malzemeleri

e Poliklorlu bifenil (PCB) igerikli elektrik ve termal izolasyon malzemeleri

e TBT igerikli boyalar

e Kursun esasli boyalar
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2. TEKNE DONATIM VE MALZEMELERIi
2.1. TEKNE YAPISI

Motorbot tekne malzemesi ; ana giiverteye kadar (ana giiverte dahil) celik
malzemeden (klas kurulusu sertifikali, shop primerli, Grade A kalite sertifikali / Erdemir
Kalite No 3701 / TS 6070’e gore gemi insa saci) olacaktir.

Motorbot tekne yapisinda kullanilacak profiller ; klas kurulusu sertifikali, shop
primerli ve AH 36 olacaktir.

Motorbot iist bina malzemesi (koprii iistii ve pratika mahalli) ; deniz tipi aliminyum
malzemeden (klas kurulusu sertifikal, AIMg4,5Mn0,7 (EN 5083, H321)) olacaktir.

Motorbot iist bina (koprii iistii ve pratika mahalli) yapisinda kullanilacak profiller ;
deniz tipi aliiminyum profil (klas kurulusu sertifikali, AIMgSil-T6 (EN 6082)) olacaktir.

Aliiminyum malzemenin ¢elik malzeme ile birlesimi ; uygun malzeme (Triclad vb.) ile
kaynak yontemi ile ve tam sizdirmaz olacak sekilde yapilacaktir. (galvanik hareket
olusturmayacak)

Govde boyuna stifner ve gorderler ile enine ve / veya boyuna postalar, dip ve perdelerden
olusan sistemler ile giiclendirilecektir. Omurga, govde formuna uygun olarak tertip edilecektir.

Motorbot tekne yapis1 V tipi mono hull olacaktir.

Tekne bas bodoslamasi dalgay:r dagitabilecek formda olacaktir.

Insaatta kullanilan celik / aliiminyum sac ve profiller klas kurulusu onayh olacaktir.

Motorbotun kaynak isleri kapali alanda yapilacaktir. Biitiin kaynak dikisleri piiriizsiiz ve
hatasiz olacak, keskin doniislerden ve yariklardan kacginilacaktir. Capaklar ve keskin koseler
taslanacaktir.

Motorbotun 6n imalat ve montaji1 kapah alanda yapilacaktir.

Celik / aliminyum malzeme kapal1 alanda muhafaza edilecektir.

Primer boya vurulmadan 6nce yiizey oksit, kir, kurum, yag, gres, tuz, yanmis boya vb.
malzemeden tamamen temizlenecek ve daha sonra boyaya gecilecektir.

Her postada bir olmak {izere yerlestirilecek dosekler lizerine uygun tarzda agilacak menhol
ve hafifletme delikleri ile dosek aralari bakimi ve tekne dibi akinti gegisleri (cugul) saglanmis
olacaktir.

Her postada bir tertip edilecek kemereler, postalara braketler vasitasi ile baglanacaktir.

Uzerine 1rgat, baba vb. denk gelen kemereler klas kurulusu kurallarina uygun olacaktir.

Kaynak sonucu olusan gerilimlerden dolayr meydana gelen deformasyonlar i¢in gerilme

giderme tavlamas1 yapilacaktir.
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Tank testleri PKH nezaretinde ve klas kurulusunun kurallarina uygun olarak yapilacaktir.

Tahribatsiz muayeneler klas kurulusunun istekleri dogrultusunda, PKH nezaretinde, klas
kurulusu tarafindan yetkilendirilmis kurulug tarafindan NDT yontemleri ile yapilacaktir.

Giiverte kaplamalar1 motorbotun siyerine ve kemere seyimine uygun egrilikte insa edilecek,
kaynak deformasyonuna miisaade edilmeyecek ve “Gemi insa ve Kalite Standartlarina” uygun
olacaktir.

Makine dairesindeki ana makinalar, sanzumanlar ve jeneratdr faundeysinlari titresimi
minimuma indirecek ve yiikii ana yapiya miimkiin oldugunca uniform olarak dagitacak sekilde
dizayn edilecektir.

Ana giiverte lizerindeki faundeysinlarin i¢ kisimlarinda su birimini engelleyecek énlemler
alinacaktir.

Motorbotun borda yapisi duvar bordali gemilerden rahat ayrilmay:1 saglayacak
sekilde kica dogru motorbot genisliginin minimum % 10’u kadar kavisli yapilacaktir.

Motorbot duvar bordah gemilere yanasirken ve ayrilirken motorbotun veya geminin
yalpa yapmasi durumunda motorbot iist binasinin gemiye temas etmeyecek sekilde olmasi
icin uygun yiikseklik, egim ve yerlesimleri belirlenecektir.

Ust binadan miyar giiverteye ¢ikmak igin iist bina sancak veya iskele tarafa uygun bir
mabhalle alliminyum profillerden merdiven olacaktir.

Motorbot ana giivertesini ¢evreleyen, U bigiminde (ki¢ {istii hari¢), uygun ¢apta, uygun
yiikseklikte bayraklar {izerine boru montaj1 yapilacaktir.

Tekne ana yapiya biinyesel olarak baglanmis en az 4 adet kaldirma mapalan ile
donatilacaktir. Mapalar ana giiverte iizerinde yliriiylise mani olmayacak sekilde montaj
yapilacaktir. Bolgeler uygun dahili giiglendirici elemanlar ile lokal olarak takviye edilecektir.
Tekneyi kaldirmak i¢in kullanilacak mapalar ve donanimlarin hesabi yapilip uygunlugu
klas Kkurulusu tarafindan onaylattirllacaktir. Tekne kaldirma konstriiksiyonu PKH

nezaretinde ving vasitasiyla tekne kaldirilarak test edilecektir.

2.2. KORUYUCU USTURMACA

Motorbotta ; ¢cepecevre (denizden adam alma platformu hari¢) yuvarlak kesitli (igi dolu
malzeme), agir hizmet sartlarina uygun, enerjiyi soniimleyici tipte (95 shore A), UV 1sinlarina,
yag, yakit vb. kimyasallara dayanikli, su emmeyen usturmaga olacaktir. Ki¢ koselerde ve doniis
yerlerinde (bas ve kic omuzluklarda PKH tarafindan belirlenen yere kadar) kullanilacak

usturmaganin 1m”3’{ 100 kg, diger yerlerde kullanilacak usturmaganin 1m”3’°1i 50 kg olacaktir.
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Yogunlugu 100 kg / m"3 olan usturmaganin % 40 ‘1 sikistirildiginda 1 metresi yaklasik
olarak 1 ton enerjiyi soniimlendirecek 6zellikte olacaktir.

Yogunlugu 50 kg / m"3 olan usturmaganin % 40’1 sikistirildiginda 1 metresi yaklasik olarak
0,60 ton enerjiyi sonliimlendirecek 6zellikte olacaktir.

Usturmaca enerji soniimlendirme hesab1 montajindan o6nce PKH onayimna
sunulacaktir.

Usturmacanin temininden donce PKH ile mutabakat saglandiktan sonra motorbota
montaji yapilacaktir.

Usturmacanin yukaridaki sartlara uygun oldugu sertifikalandirilacaktir.

Motorbot giiverte altina ¢epegevre (denizden adam alma platformu hari¢) yaklasik 90 mm
derinliginde alttan ve iistten (aralarinda yaklasik 400 mm mesafe olacak) V kesitli faundation
yapilacaktir ve usturmagalar buraya oturtulacaktir. Usturmagalar motorbot biinyesine aralarinda
en fazla 40 cm olan kusaklar (kusaklar usturmacaya gomme olacaktir) ile alttan ve iistten
baglanacaktir. Usturmaga montajindaki baglama saplamalari ve burglar AISI 316 L paslanmaz
celik malzemeden olacaktir.

[lave usturmaca konulmast i¢in ana giiverte kenarlarima, yiiriimeye engel olmayacak sekilde
1’ er metre araliklar ile mapa kaynatilacaktir.

Motorbot tekne boliimii bas bodoslamasina forma uygun olarak usturmaca techiz
edilecektir.

Ayrica motorbotun sancak / iskele, bas / ki¢ / vasat i¢in 8 adet maksimum 50 cm c¢apinda

dis1 kaucuk, i¢i poliiiretan malzemeden, su emmeyen usturmacga montaji yapilacaktir.

2.3. DENIZDEN ADAM ALMA PLATFORMU

Motorbotun ki¢ aynasinda denizden elle adam alma isinde kullanilacak, denize dogru uygun
genislikte bir platform konulacaktir. Platform kaymaz tip 1zgarali olacaktir. Ana giiverteden bu
platforma inis ve c¢ikis tertip edilecektir. Bu platformda g¢alisacak motorbot personelinin
emniyet kemerinin baglanacagi uygun donanimlar bulunacaktir. Platformdan denize inis ve

¢ikis i¢in paslanmaz krom malzemeden katlanabilir merdiven tertip edilecektir.
2.4, GENEL YERLESTiRME

Motorbotun genel yerlesimi yapacagi gorevleri karsilayacak sekilde olacaktir. Bununla

birlikte motorbot asagida tarif edilen boliimler olacak sekilde dizayn edilecektir ;
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e Ust bina ; 2 adet personelin oturabilecegi ve motorbotu sevk ve idare edecegi seyir ve
diger cihazlar ile donatilmis kopri iistii mahalli ve 1 adet saglik memurunun pratika
islemlerini yapmak i¢in kullanacagi pratika mahalli olacaktir.

e Ana giiverte alt1 ; 1 adet banyo-WC, 1 adet miisterek kullanim i¢in dinlenme salonu
bulunacaktir.

Motorbot teklifte sunulan ve idare tarafindan onaylanan genel plana uygun olarak inga
edilecektir. Ancak, ingaatin ilerleyen asamalarinda segilecek ekipman ve cihazlara uygun olarak
gerekli goruldiigli takdirde karsilikli mutabakata varilmak suretiyle genel planda degisiklik
yapilabilir.

Koprii iistii, pratika mahalli, dinlenme salonu vb. yerlerde kilit, kap1 tutamagi, dolap kapisi
tutamagi, ¢ekmece tutamagi vb. metalik aksamlar 1. sinif nikelaj malzemeden yapilacaktir.

Duvar kaplamalarinda ve tavan kaplamalarinda klas kurulusu kurallarina uygun paneller
kullanilacaktir. Duvar ve tavan panel kaplamalarinin renkleri PKH tarafindan segilecektir.

Her kap1 i¢in 2 adet anahtar verilecektir. Ayrica tiim kapilar1 agan 2 adet master anahtar

verilecektir.

2.4.1. KOPRU USTU MAHALLI

Motorbot kdprii listii cepegevre 360° goriis imkanina sahip olacaktir. (kor noktalar harig)

Aliiminyum sac veya karbon kompozit veya kompozit malzemeden koprii iistii konsolu imal
edilerek koprii iistii bag tarafa montaji yapilacaktir. Koprii lstii konsolu kaptanin ve
gerektiginde yardimci personelin rahatlikla kumanda edebilecegi sekilde dizayn edilecektir.
Konsol yerlesimi ; operasyon sirasinda motorbot personelinin birbirlerinin gorevlerini
engellemeyecek sekilde olacaktir. Seyir cihazlari, makina-sevk-jeneratér-diimen kontrol ve
kumandalari, pompa, cam silecegi vb. ekipman kumandalar1 birbirlerini engellemeyecek
sekilde yerlestirilecektir. Koprii iistii konsolu dizaym yapildiktan sonra PKH’nin onayi
alindiktan sonra imalata baslanacaktir.

Konsol iizerine yerlesecek ekipman en az asagidaki kadar olacak ve ekipmanin konsol
lizerine yerlesimi PKH tarafindan yapilacaktir. Konsol aydinlatmasi i¢in tizerinde on / off
anahtar1 olan teleskopik aydinlatma armatiirii olacaktir.

a) Radar sistemi ekrani
b) VHF-DSC 1

¢) VHF-DSC 2

d) AIS

e) Diimen sistemi

f) Irgat kontrol on/off
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g) Ana makine display/alarmlar/gostergeler (analog)
h) Ana makine gaz kollar1

1) Sanzuman gostergeleri (analog)

j) Jenerator kontrol/kumanda

k) Cam yikama

I) Cam silecegi

m) Cam rezistans

n) Makine dairesi fan 1 on/off

0) Makine dairesi fan 2 on/off

p) Diimen dairesi dalgig pompasit on/off

g) makina dairesi dalgi¢ pompasit on/off

r) dinlenme salonu dalgi¢ pompasi on/off

S) basalt1 dalgi¢ pompasi on/off

t) makine dairesi sintine pompasi on/off

u) diimen dairesi sintine pompasi on/off

V) AMS ekrani

w) Yakit tanki seviye gostergesi ekrani

X) ana giliverte bas iistli aydinlatma on/off

y) ana giiverte kig {istii aydinlatma on/off

z) ana giiverte vasat aydinlatma on/off

aa) ambulans sireni kontrol paneli

bb) 220 V AC yangin pompasi on/off

cc) 24 V DC yangin pompast on/off

dd) 24 V DC yakit transfer pompasi on/off

ee) 220 V AC sintine tanki tahliye pompast on/off
ff) 220 V AC pis su tanki tahliye pompast on/off
gg) diidiik kontrol paneli

hh) genel alarm on/off

il) diimen gosterge sistemi

JJ) seyir ve sinyal fenerleri motorbot sematik diyagrami
kk) manyetik pusula aydinlatma on/off

II) jeneratdr / sahil remote gegis

mm) emergency buton (makine dairesi fanlari, yakit transfer pompasi)
nn) diimen dairesi 24 V DC emici fanlar on/off
00) minimum 2 ¢ikisli USB kit

Koprii tistiinde 2 adet personel koltugu olacaktir. Koltuklarin yerleri ; kaptan koltugu koprii
iistii konsolunu ortalayacak ve konsola hakim olacak sekilde, teknisyen koltugu sancak tarafta
ve gerektiginde koprii iistii konsoluna miidahale yapabilecek sekilde yerlestirilecektir.

Her iki koltukta ; agir deniz sartlarinda olusacak vibrasyonlar1 absorbe edebilecek sekilde
amortisorlii tipte olacaktir. Koltuklarin bas ve kol koyma yerleri olacaktir. Koltuklar emniyet

kemerleri ile techiz edilecektir. Koltuklarin dosemesi alev geciktirici 6zellikte olacaktir.
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2.4.2. PRATIKA MAHALLI

Ust binada koprii iistiiniin arka tarafinda kica dogru saghik memurunun gemi saglik
hizmetini yapacagi pratika mahalli olacaktir. Pratika mahallinde saglik memurunun kullanacagi
bir adet bilgisayar masasi, pratika mahalli sancak ve iskele taraflarinda kanepe olacaktir. Masa
pratika mahallinin iskele tarafina yakin olacaktir. Kanepelerin dosemesi alev geciktirici
ozellikte ve klas kurulusu sertifikali olacaktir. Dosemelerin rengi PKH tarafindan
secilecektir. Kanepeler iglerine can yelegi, immersion suit vb. koyacak sekilde dizayn
edilecektir.

Pratika mahallinde evrak, kitap, denizde gilivenlik ekipmanlar1 vb. icin yeterli miktarda
dolap bulunacaktir.

Pratika mahallinde 1 adet camli ve ahsap / kompozit / karbon kompozit malzemeden
ilkyardim dolab1 bulunacaktir. (icinde standart malzemeleri ile beraber)

Anahtarlar1 muhafaza etmek i¢in pratika mahalline 1 adet camli ve ahsap / kompozit /
karbon kompozit malzemeden anahtar dolab1 bulunacaktir.

Pratika mahallinde uygun bir yere denize ¢op atilmamasi ile ilgili uyarici kart asilacaktir.

2.4.3. DINLENME SALONU MAHALLI

Dinlenme salonu boliimiinde ;

e en az 4 adet personelin giinliik dinlenme ihtiyacinin giderilecegi kanepe oturma grubu

e 1 adet buzdolab1 (220 V AC)

bulunacaktir.

Kanepelerin dosemesi alev geciktirici ozellikte ve klas kurulusu sertifikali olacaktir.
Dosemelerin rengi PKH tarafindan segilecektir. Kanepeler i¢lerine can yelegi, immersion suit
vb. koyacak sekilde dizayn edilecektir.

Motorbot yangin emniyet plan1 PVC ile kaplanarak dinlenme salonunda uygun bir mahalle

asilacaktir.

2.44. BANYO-WC MAHALLI

Banyo-WC mabhallinde 1 adet lavabo, 1 adet klozet ve paslanmaz malzemeden yer siizgeci
olacaktir.

Banyo-WC’deki lavabo ve klozet tas1 1. sinif porselen malzemeden olacaktir.

Bataryalar 1. sinif malzemeden ve taninmis markalardan segilecektir.

Banyo-WC’de havlu askisi, sivi sabunluk, ayna vb. malzemeler bulunacaktir.
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Banyo-WC kapisi ; menteseli, cami olmayan, hidrolik tipte otomatik kapama tertibat1 ve
kapt stoperi 6zelliklerinde olacaktir.

Mahallin duvarlarinda su sizdirmazlik kontrolii yapilacaktir.

2.5. DIREK

Motorbot miyar giivertesi iizerinde klas kurulusu ve otorite kurallarina uygun sekilde deniz
tipi aliminyum konstriiksiyondan direk tertip edilecek olup, direk miimkiin olan en alt noktadan
yatirilabilecektir. Direk yatirma noktasina uygun mentese ve kilit sistemi yapilarak mukavemeti
artirilacak olup, direk yatirildiktan sonra dayanmasi i¢in uygun bir diizenek yapilacaktir.

Direk tizerinde ; uluslararast ve milli deniz mevzuatinin istedigi say1 ve nitelikte seyir /
silyon feneri, flama sereni, paslanmaz metal malzemeden makarasi ve savlosu vb. bulunacaktir.

Direk aranjman resmi hazirlandiktan sonra PKH onayina sunulacak, PKH onayindan

sonra imalata baslanacaktir.

2.6. ANA MAKINA KAPORTASI

Ana makinalarin digsartya alinmasi icin deniz tipi aliiminyum konstriiksiyondan uygun
kalinlikta kaporta yapilacaktir. Kaportanin ebatlar1 ana makinalarin disariya kolayca alinmasini
saglayacak Olciide olacaktir. Kaporta ana giliverteye korozyona karsi izole edilmis ve tam
sizdirmaz olacak sekilde, ana giiverte lizerinde c¢elik malzemeden yapilmis mezarnaya uygun
(galvanik hareket olusturmayacak), sokiilebilir / takilabilir krom baglanti elemanlar1 ile monte
edilecektir. Kaportanin mezarnasinda biriken suyun bordadan tahliyesi i¢in boru devresi
olacaktir.

Ayrica bu kaporta tizerinde personelin makine dairesine giris / ¢ikislarini saglayacak deniz
tipi aliminyum konstrilksiyondan yapilmis ve tam sizdirmazlik saglayacak sekilde firar

kaportas1 olacaktir.

2.7. KAPILAR

Motorbot kig iistii kapist ve koprii Uistii iskele taraf kapisi ; klas kurulusu kurallarina uygun
ozellikte olacaktir. Bu kapilarda hidrolik tipte otomatik kapama tertibati ve kapi stoperi
olacaktir. Bu kapilarda tek pargali cam olacaktir.

Motorbot makine dairesine giris kapis1 klas kurulusu kurallarina uygun ozellikte, ses
yalitim1 yapilarak iizeri kursun malzeme ile kaplanacaktir. Bu kapida hidrolik tipte otomatik
kapama tertibat1 ve kap1 stoperi olacaktir.

Kapilarin kumandalar1 tek noktadan kumandali ve ¢ok tirnakli 6zellikte olacaktir.
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2.8. MANEVRA DONANIMI
Motorbot ana giivertesine bas, ki¢ ve vasatta iskele / sancak taraflarina uygun mevkilerine
toplam 6 adet ¢iftli baba yapilacaktir. Babalarin sehpalarina bosa mapalar1 yapilacaktir.

Babalar arasinda uygun aralikta minimum 2’ser adet ko¢ boynuzu olacaktir.

2.9. PENCERELER

Motorbota uygun mahallere pencereler tertip edilecektir. Pencereler standartlara gore imal
edilecek ve imalatc sertifikalar ile birlikte temin edilecektir.

Camlar Klas Kurulusu sertifikali veya iiriin / tip {iretici onay sertifikali iiretilen, darbe
dayanimu yiiksek, en az % 75 seffaflikta lamine, su tutmayan tip temper security 6zelliklerinde
olacaktir. Ayrica koprii tistii 6n camlart ; egimli, giines kontrollii, UV dalgalarin1 gegirmeyen
tip olacaktir. Cam kalinliklar1 ve 6zellikleri motorbotun karsilasabilecegi agir hava ve deniz
sartlarina dayanikli olacak ve klas kurulusunun kural / tavsiyelerine uyulacaktir.

PKH tarafindan belirlenecek koprii iistii ki¢c taraf pencerelerinden bir tanesi disariya
dogru acilan “vasistas” tip olacaktir.

Cerceveler deniz tipi aliiminyum olacaktir.

Koprii istli camlar1 disinda kalan tiim camlar PKH tarafindan belirlenecek renkte film
olacaktir.

Koprii iistii camlart disginda kalan tiim camlarda store seklinde toplanabilen perdeler
olacaktir.

Koprii iistil 6n sira tim camlar ve sancak / iskele ilk sira yan camlar ; dogrusal hareket eden
agir deniz hizmet tipi cam silecekleri ile techiz edilecektir. Her cam i¢in ayr1 cam silecegi
motoru ve kumandasi olacaktir ve bu kumandalar kopri iistii konsolunda techiz edilecektir.
Cam sileceklerinin durduruldugunda baslangic konumuna gelebilir (self parking) 6zelligi
olacaktir. Cam silecekler motorlart koruma sinift klas kurulusu kurallarma uygun olacaktir.
Cam silecekleri motorlar1 ¢alisma voltaji 24 V DC olacaktir.

Sileceklerin siiplirme alan1 miimkiin oldugunca genis olacaktir. Silecek kollar1 krom
malzemeden olacaktir.

Koprii iistii 6n sira tiim camlar ve sancak / iskele ilk sira yan camlar goriisii engellemeyecek
tarzda 220 V AC rezistans ile techiz edilecektir. Bu rezistanslarin kumandasi koprii {istii
konsolunda olacaktir.

Koprii tistii On sira tiim camlarda ve sancak / iskele ilk sira yan camlarda cam yikama devresi
olacaktir. Cam yikama devresi 24 V DC tatli su hidraforundan beslenecektir. Disarida kalan

boru devreleri paslanmaz malzemeden olacaktir. Boru devrelerinin uglarinda (cam yikama
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taraf1) paslanmaz malzemeden imal ¢ok delikli nozul olacaktir. Cam yikama devresi kumandasi

koprii tistli konsoluna techiz edilecektir.

2.10. YAKIT TANKLARI

Motorbotta seyir siasina ve onayli tank planina uygun, ana makinalarin ve jeneratdriin
ihtiyac1 olan yakit1 karsilayacak kapasitede, birbiri ile istirakli, arada kesici valf bulunan,
minimum 3 mm kalinli§inda, AISI 316L krom malzemeden 2 adet asma yakit tanki olacaktir.

Her iki ana makine ve jenerator yakit devresi; her iki yakit tankina bagl olan bir yakit
kollektorii vasitast ile beslenecektir. Yakit kollektorii ile her bir ana makine ve jenerator
arasinda su ayirici seperator filtre teghiz edilecektir.(toplam 3 adet)

Yakit tanklar1 ana giiverteden doldurma devresi olacaktir. Yakit tanklart i¢in doldurma
devresi ve hava firar bagliklari (bagliklar alev tutucu telli olacaktir) agizlarinin etrafina kurallara
uygun sacdan tasint1 havuzu yapilacaktir.

Yakit tanklar tizerinde uygun manyetik ve dijital seviye gostergesi olacaktir. Dijital seviye
gostergesi her iki tankin ayr1 ayri tank doluluk bilgisini litre cinsinden koprii tistli konsolundaki
ekranda gosterecektir ve ¢alisma voltaj1 24 V DC olacaktir.

Tanklar aras1 yakit transferi yapmak icin bir adet 24 V DC yakit transfer pompasi techiz
edilecektir. Bu pompanin kendine ait bagimsiz bir gii¢ besleme panosu bulundugu yerde olacak
ve pompa koprii iistii konsolundan uzaktan kumanda ile de kontrol edilecektir. Yakit transfer
pompasinin koprii iistii konsolunda bir adet emergency stop butonu olacaktir. Yakit transfer
pompasinin ariza yapmast durumunda yakit transferi yapmak i¢in bir adet el pompasi teghiz
edilecektir.

Yakat tanklar1 klas kurulusu kurallarina uygun uzaktan kapama hidrolik valfleri ile techiz
edilecektir. Valflerin kumanda kolu pratika mahallinde olacaktir.

Her iki yakit tanki diisiik ve yliksek seviye alarmlar ile donatilacak ve bu alarmlar alarm
goriintiileme sisteminde (AMS) ayr1 ayr1 goriilecektir.

Yakit tanklar1 alt kisminda uygun dreyn valfleri ve dreyn havuzu olacaktir.

Yakit tanklarmin yakita dayanikli malzeme ile sizdirmazligi saglanmis ve igine bir insan
gececek boyutta menhol kapaklari olacaktir.

Yakit sisteminde kullanilan boru devreleri malzemeleri klas kurulusu kurallarina uygun
olacaktir. Yakit boru devreleri sicak boélgelerden elektrik kablolarindan ve elektrik

armatiirlerinden miimkiin oldugu kadar uzakta techiz edilecektir.
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2.11. BOYA

Motorbotun harici ve dahili boyasi i¢in boyanin cinsi, kat sayisi, kuru / yas film kalinlig,
tatbik sekli, rengi ve yiizey hazirligimi igerir boya plani boya iiretici firmasi tavsiyeleri
dogrultusunda hazirlanacaktir. Motorbot boyasi renk sec¢imi idare tarafindan yapilacaktir.

Motorbotun tiim boya isleri secilecek olan boya firmasinin FROSIO veya NACE
sertifikal1 boya eksperi gozetiminde yapilacaktir.

Boyamaya ge¢meden Once boya iiretici firmasi eksperinin talep edecegi yiizey hazirligi
(ylizey tozdan, kirden, yagdan vb. arindirilacak) yapilacaktir.

Raspa sonrasi boya icin gegecek en fazla siireler boya liretici firmasi tavsiyelerine uygun
olacaktir.

Ana makine, jeneratér, pompa vb. techizatin montaji esnasinda bozulmaya ugramis
kisimlarina boya onarimi yapilacak olup, kullanilacak boya orijinal renk ve kalitede olacaktir.

Motorbotun gegici kabuliinden 6nce sintine, diimen dairesi, makine dairesi ve diger tiim
mahallerin onarim gormiis yerleri var ise (kaynak yapilmasindan dolay1 yanmig bolgeler) uygun
boya yapilacaktir.

Motorbotun karina boyasi i¢in silikon esasli boya kullanilacaktir. Karina boyas1 kalinligi
motorbot hizi, c¢alisma siiresi, seyir bolgesi dikkate alinarak minimum 2 yil korumay1
saglayacak sekilde tatbik edilecektir.

Motorbotun borda ve iist bina boyas1t minimum 5 y1l korumay: saglayacak sekilde tatbik
edilecektir.

Ana giiverte tamamen kaymaz (anti skid) boya ile boyanacaktir.

Motorbot ana giliverte alt1 i¢ mahallerine (diimen dairesi, makine dairesi, salon, basalti)
komple, boya firmasi eksperi Onerileri dogrultusunda minimum 5 yil korumay: saglayacak
sekilde astar boya tatbik edilecektir.

Ayrica ; Makine dairesi sintinesi, diimen dairesi sintinesi, basalt1 sintinesi, boya firmasi
eksperi Onerileri dogrultusunda minimum 5 yil korumay:1 saglayacak sekilde boya tatbik
edilecektir.

Sintine tanki ve pis su tanki boya firmasi eksperi dnerileri dogrultusunda minimum 5 yil
korumay1 saglayacak sekilde boya tatbik edilecektir.

Motorbotun gecici kabuliinde boya speksleri ve uygulama degerlerini gosterir
statement of fact motorbot icin 1 niisha, idare icin 1 niisha ve 3 adet dijital ortam kopyasi

hazirlanarak teslim edilecektir.
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2.12. KATODIK KORUMA

Motorbot i¢in minimum 2 yil dayanikli ¢inko bazli katodik koruma plani hazirlanacak ve
uygulanacaktir. Katodik koruma plan1 klas kurulusu onayl1 olacaktir.

Karinada uygulanacak tutyalar i¢cin gévdede gomme mahaller olusturulacak, tutyalarin
montaji bu mahalle yapilacaktir.

Karina, diimen yelpazesi A veya I braket lizerine dablin yapilarak krom saplama vasitasiyla
tutyalarin montaj1 yapilacaktir. (sokiiliir takilabilir sekilde)

Tutyalar klas kurulusu tarafindan yetkilendirilmis firmalardan temin edilecektir.

Motorbotun gecici kabuliinde tutya icerik raporu motorbot icin 1 niisha, idare icin 1

niisha ve 3 adet dijital ortam kopyasi hazirlanarak teslim edilecektir.

2.13. ISIM-BAGLAMA LIMANI-AMBLEM

Motorbotun ismi bas tarafta sancak ve iskele bordaya, motorbot ismi ve baglama liman1 ise
kic tarafa kaynakli / puntali olarak yazilacaktir.

Motorbotun sancak, iskele taraflarina ve miyar gilivertede PKH’nin belirledigi yerlere
“TURKIYE HUDUT VE SAHILLER SAGLIK GENEL MUDURLUGU” ve “HEALTH
CONTROL?” ibareleri yazilacaktir.

Idare amblemi ; motorbot iist binasi sancak ve iskele uygun taraflarma (PKH’nin
belirledigi), krom malzemeden, uygun boyutta CNC tezgahinda islenmis olarak, sokiiliir /

takilir tipte, uygun renklere boyanmis olarak monte edilecektir.

2.14. DRAFT MARKALARI
Motorbotun sancak / iskele bas ve ki¢ taraflarinda draft markas1 kaynakli-puntali olarak
yazilacaktir. Markalar metrik sistemde olacaktir. Draft markalar1 markalama standardina uygun

olarak yapilacaktir.
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3. SEVK SISTEMI

3.1. ANA MAKINA VE DONANIMLARI

Motorbotun sevki i¢in 2 adet, 4 zamanli, su sogutmali, turbo sarjli, deniz tipi dizel ana
makine temin edilerek montaji yapilacaktir. Ana makinalar akii startli olacaktir. Aki
kapasiteleri imalat¢1 firma tavsiyelerine ve klas kurulusu kurallarina uygun olacaktir. Akiiler
klas kurulusu kurallarina uygun sandiklar i¢inde olacaktir.

Ana makinalarin glicii motorbotun tarif edilen gorevlerine ve hizina uygun o6zellik ve
giiclerde olacaktir.

Ana makinalar i¢in tiretici firmanin uygun gordiigii sekilde faundationlar yapilacaktir.

Ana makinalar en az % 80 MCR yiikte en az 3000 saat / y1l calhisabilecektir. Ana
makinalar seri yanasma / kalkma manevralarinda ve ileri / geri gecislerde tepki karsilama
siiresi (manevra devir ve siiratinde) en fazla 3 saniye olacaktir. Bu siire ana makine
seciminden once firmadan alinacak dokiiman ile mutlaka belgelenecektir.

Motorbotta kullanilacak ana makinalarin seciminden 6nce PKH’ne ana makinalarin
; giicii, devri, tipi, agirhgi, yakit tiiketimi vb. diger teknik detaylar hakkinda bilgi
verilecektir ve ana makine seciminde PKH onay1 alinacaktir.

Her bir ana makine icin ayr1 ayr1 ve minimum asagidaki alarmlar1 kapsayan alarm
paneller (sesli ve 151kl olarak) koprii iistii konsoluna montaji yapilacaktir ;

a) Overspeed

b) Engine oil press

c) Engine oil temp.

d) Coolant temp.

e) Cooland press

f) Exhaust temp.

g) Gear oil press

h) Broken wire

Yukarida listelenen alarmlarin her biri start up asamasinda PKH tarafindan kontrol
edilecektir.

Her bir ana makine icin ayr1 ayr1 ana makinalarin iizerinde emergency stop butonu
olacaktir.

Koprii tistii konsolu iizerinde her iki ana makine / sanzumanin tiim degerlerinin goriildiigii
minimum 7 inc biiylikliigiinde 1 adet display (display iinitesi ikiye boliinerek her bir ana makine

/ sanzumani ayr1 ayr1 gosterecek sekilde olacaktir) veya her bir ana makine / sanzuman i¢in ayr1
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ayrt 2 adet minimum 5 inc biiyiikliiglinde ekrandan olusan (ekran boyutu ve sayis1 PKH
tarafindan onaylanacaktir) ana makine monitoring sistemi display iinitesi olacaktir. Koprii iistii
konsolunda her bir ana makine i¢in ayr1 ayr1 agagida listelenen analog gostergeler olacaktir;

a) Ana makine hararet

b) Ana makine yag basinci

c) Ana makine devir saati

Yag pompasi, yakit pompasi, yag dubleks filtresi, yakit dubleks filtresi ana makine {izerinde
olacaktir. Ancak PKH ana makine iizerinde yag filtrelerinin degistirilmesinin zor olacagi
kanisinda olur ise ; yag filtreleri ana makine iizerinde olmayabilir. (remote olabilir)

Ana makinalar tatli su kapali devre sistemi ile sogutulacaktir. Her bir ana makine igin
sistemde ana makinadan tahrikli bir adet tatli su devir daim pompasi ve deniz suyu pompasi
bulunacaktir. Tatli su ana makinalarin iizerindeki 1s1 esanjoriinde deniz suyu ile sogutulacaktir.

Ana makinalar iizerinden tahrikli yaglama yagi sistemi bulunacaktir.

Ana makinalarin koprii listii konsolundan / makine dairesinden galistirilmasi buton veya e-
key (elektronik anahtar) ile olacaktir. (kontak anahtari ile calistirma olmayacaktir)

Ana makine monitoring sistemi ve ana makine kontrol sistemi ana makine tireticisinin kendi
sistemi olacaktir. Fakat ana makine iireticisinin kendi sistemi olmamast durumunda PKH’nin
ve ana makine lreticinin de kabul edecegi ve direk uyumlu sistemler kullanilabilecektir.

Ana makinalar yiirtirliikteki MARPOL 73 / 78 NOx Emisyon Kurallar1 ve IMO Emisyon
Standartlar1 TIER II standardina uygun olacaktir ve sertifikalandirilacaktir.

Ana makinalar ; giinliik, haftalik, aylik, yillik ve saatlik bakimlarinin kolay yapilabilmesi
icin her noktasina ulasilabilecek sekilde tekneye montajlar1 yapilacaktir.

Ana makinalara ait kontrol ve kumanda sistemi panolar1 ana makine iiretici firmasi
tavsiyeleri dogrultusunda ve PKH’nin de goriisii ahmmak kosulu ile uygun vibrasyon
emici takozlar iizerine monte edilecektir.

Egsozt sistemi 1slak tipte olacaktir. Egsozt sistemi boru devresi AISI 316 L paslanmaz ¢elik
malzemeden imal edilmis olacaktir. Deniz suyunun egsozt devresinden igeri girmesi
engellenecektir. Egsozt devresi ¢ikisi motorbot bordasindan, miimkiin olan en kisa yoldan
yapilacaktir. Egsozt devresinde susturucu olacaktir. Egsozt borular1 kontrol ve
onarimlariin kolay yapilabilmesi i¢in miimkiin oldugunca ulasilabilir olacaktir.

Egsozt borularinin motorbot bordasindan ¢ikana kadar tiim noktalar sokiiliir / takilir tip,
sertifikali 1s1 izolasyon kaplamasi ile korunacaktir.

Titresim ve termal genlesmeleri 6nlemek icin egsozt devresi lizerinde kompensatorler ve

elastik aski baglantilar1 olacaktir. Egsozt sistemi projesi ile birlikte egsozt geri basinci ve
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giiriltii seviyesini gosteren hesap ve dokiimanlar dizayn firmasi tarafindan yapilarak, ana
makine iiretici firmasindan onay alinacaktir.

Her iki ana makine yakit devresi; her iki yakit tankina bagli olan bir yakit kollektorii vasitast
ile beslenecektir. Yakit kollektorii ile her bir ana makine arasinda su ayiric1 seperator filtre
techiz edilecektir. Yakit sisteminde kullanilan boru devreleri malzemeleri klas kurulusu
kurallarina uygun olacaktir. Yakit boru devreleri sicak bolgelerden elektrik kablolarindan ve
elektrik armatiirlerinden miimkiin oldugu kadar uzakta techiz edilecektir.

Ana makine deniz suyu borular1 CuNiFe boru olacaktir. Her bir ana makine i¢in ayri1 kinistin
alicilar tertiplenecek, kinistin alicilarinin arasinda sancak / iskele istirak devresi olacak ve
devre tizerinde kesici valf olacaktir. Deniz suyu devresinde komple bronz veya bronz diskli
kelebek valf kullanilacaktir.

Her bir ana makinanin karterindeki kirli yagin bosaltilmasi i¢in ; her bir ana makinanin
karterinden klas kurulusu onayli boru devresi ile paslanmaz ¢elik malzemeden, disli baglantili,
tam gecisli kiiresel valf ve paslanmaz ¢elik malzemeden, disli baglantili quick kaplin (disi)

montaj1 yapilacaktir.

3.2, MAKINA OTOMASYON SiSTEMi

Ana makine ve sevk sistemi otomasyonu TL i¢in “AUT-10h” sartlarini saglayacak sekilde
diizenlenecek ve motorbotun klas notasyonuna bu isaret eklenecektir. Yiiklenici firma klas
kurulusu olarak TL’nu segmemesi, diger klas kuruluslarindan (DNV-GL, ABS, BV, LR) bir
tanesini segmesi halinde segilen klas kurulusu i¢in TL’na ait yukarida belirtilen isaretin karsilig1
olan isarete sahip olacaktir.

Tlim sistemler (ana makinalar, sanzumanlar, sevk sistemi, diimen sistemi, jenerator) koprii
iistli konsolu tizerinden kontrol ve kumanda edilecektir. Ana makine, sanzuman, sevk sistemi,
jenerator ve diimen sistemi kontrol, kumanda, gosterge ve alarmlar1 koprii tistii konsolunda yer
alacaktir.

Ana makina ve sevk sistemi otomasyonu klas kurulusu kurallarimi saglayacak sekilde
diizenlenecektir.

Ayrica ; ana makinalar ve sevk sistemi makine dairesinden de kontrol ve kumanda
edilecektir. Koprii iistii konsolunda bulunan ana makine monitoring sistemi display
iinitesi, her bir ana makine alarm panelleri, her bir ana makine / sanzumanin analog
gostergeleri makine dairesinde de olacak ve ana makinalar ve sevk sistemi buradan da

kontrol ve kumanda edilebilecektir.
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3.3. GUC AKTARMA SISTEMI

3.3.1. SANZUMAN

Her bir ana makine ve pervane arasinda ana makine devrini pervane devrine diigiiren
sanzuman temin edilerek montaj1 yapilacaktir.

Sanzumanlar cebri yaglamali olacaktir.

Her bir sanzuman i¢in ayr1 ayr1 sanzuman yag sicakligi ve sanzuman yag basinci analog
gostergeleri koprii tistii konsolunda ve makine dairesinde bulunacaktir.

Her bir sanzumanin karterindeki kirli yagin bosaltilmasi i¢in ; her bir sanzumanin
karterinden klas kurulusu onayli boru devresi ile paslanmaz ¢elik malzemeden, disli baglantili,
tam gecisli kiiresel valf ve paslanmaz ¢elik malzemeden, disli baglantili quick kaplin (disi)
montaj1 yapilacaktir.

Sanzumanlar i¢in iretici firmanin uygun gordiigii sekilde faundationlar yapilacaktir.
Sanzuman faundationlarinin 6n ve arkalarina stoper yapilacaktir.

Sanzumanlar ana makinalarin tarif edilen gorevlerini yapabilecegi, devamh servis
saglayacak sekilde en az % 80 MCR yiikte en az 3000 saat / y1l ¢cahsabilecek ozellikte
olacaktir.

Motorbotta kullanilacak sanzumanlarin seciminden 6nce PKH’ne teknik detaylar

hakkinda bilgi verilecektir ve sanzuman seciminde PKH onay1 alinacaktir.

3.3.2. SAFTLAR VE YATAKLAR

Pervane saftlar1 klas kurulusu kurallarina uygun, motorbotun ¢alisma sartlarina dayanikli
DUBLEX malzemeden olacaktir. Saftlar, saft kaplinleri ile sanzuman flencine
baglanacaktir. Saftlar gerekli yerlerden layninda yataklanacaktir. Saft topraklamalari
yapilacaktir.

Saftlarin tekne biinyesinden geg¢is noktasina stern tube konulacak ve deniz suyunun makine
dairesine girisi ; deniz suyuna, 1sinmaya, siirtinmeye ve asinmaya dayanikli sizdirmazlik
sistemi ile engellenecektir. Saftlarin dis yatagi su sogutmali olacaktir. (saft koriigii sistemi).
Saft sogutma suyu devresinde filtre techiz edilecektir. Saftlarin lizerinde bilezik tutya olacaktir.

Sancak ve iskele saft sogutma sularinda kesik oldugu zaman alarm goriintiileme sisteminde

(AMS) ayr1 ayr1 alarm goriilecektir.

3.3.3. PERVANELER

Motorbotun pervaneleri sabit pitchli olacaktir. Pervaneler klas kurulusu kurallarina uygun

malzemeden imal edilecektir.
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Her bir pervane bagli oldugu ana makinanin maksimum devamli giiclinde ¢alisacak sekilde
dizayn edilecektir.

Pervane yiizeyleri normlara gore islenecek, biitiin kanatlar balans edilecek, esit agirlik ve
agirlik merkezine sahip olacaktir.

Pervaneler kavitasyonsuz ¢alisacak sekilde dizayn edilecektir.
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4. MOTORBOT SIiSTEMLERI
4.1. BORU DEVRELERI

Motorbottaki tiim tank hava firar, tank doldurma, tank tahliye bagliklar1 yiirlime yollar1 ve
caligma mahallerinden uzak noktada ve ¢apariz vermeyecek sekilde dizayn edilecektir.

Motorbottaki tiim boru devreleri kolaylikla bakim ve tamir yapilabilecek sekilde dizayn
edilecektir.

Motorbottaki tiim hortum ve boru devrelerinde titresime sebep olmayacak paslanmaz
kelepgeler kullanilacaktir.

Perde gegisleri klas kurulusu kurallarina uygun olarak yapilacaktir.

Tiim boru devreleri uluslararasi standartlara uygun olarak markalanacak ve akis yonleri
gosterilecektir.

Boru perde gecisleri ve elektrik perde gecisleri ayr1 ayri olacaktir. (ayn1 zivanadan gecis
olmayacaktir)

Motorbotta her bir yangin pompasi icin ayn siizgecli deniz suyu ahlicillarn1 dizayn
edilecektir. Devrede kesici valfler olacaktir.

Valfler klas kurulusu onayli ve sertifikal1 olacaktir.

4.2. KIRLI YAG SISTEMI

Her bir ana makinanin / her bir sanzumanin / jeneratoriin karterindeki kirli yagin
bosaltilmasi icin ; her bir ana makine / her bir sanzuman /jeneratdriin karterinden klas kurulusu
onayli boru devresi ile paslanmaz ¢elik malzemeden, disli baglantili, tam gegisli kiiresel valf ve
paslanmaz celik malzemeden, disli baglantili quick kaplin (disi) montaj1 yapilacaktir.

Makine dairesinde her bir ana makinanin / her bir sanzumanin / jeneratdriin karterinden,
motorbotun bagli oldugu iskelede bulunan kirli yag tankina yetecek kadar uzunlukta (minimum
20 metre) tasiabilir quick kaplin baglantili kirli yag hortumu ve tagmabilir 220 V AC kirli yag
pompasi temin edilerek gegici kabulde teslim edilecektir. (pompa, karter boru devresi ve
tagiabilir quick kaplin hortum baglantilar1 birbirine uyumlu olacak, pompa elektrik gii¢
kablosu fisli ve minimum 20 metre uzunlugunda olacaktir.) Pompanin bagimsiz bir gii¢ besleme
panosu makine dairesinde olacak ve pompa buradan kumanda edilecektir. (Pano tizerinde

pompa i¢in priz olacaktir)
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4.3, SINTINE SISTEMi

Motorbotta klas kurulusu ve otorite kurallarina uygun olarak sintine tanki konulacaktir.
Tankin yiiksek seviye alarmi olacak ve alarm alarm goriintileme sisteminde (AMS)
goriilecektir. Bu tankin ana giiverte {izerinde hava firar borusu, tagint1 tavasi ve tahliyesi i¢in
uluslararas1 standart sahil baglantisi tertiplenecek ve baglanti aparatlari uygun bir mahalde
dolap i¢inde muhafaza edilecektir. (dolap basaltinda olacaktir)

Motorbotun makine dairesinde ve diimen dairesinde birer adet 24 V DC sintine pompast
bulunacaktir. (ana omurganin bir tarafinda bu pompalar, diger tarafinda yaralanma durumunda
kullanilacak dalgic pompalart olacaktir). Bu pompalarin ¢ikis1 sintine tankina olacaktir. Bu
pompalar koprii iistii konsolundan uzaktan kumanda ile ayr1 ayr1 kontrol edilecektir.

Sintine tankinin ana giivertede bulunan uluslararasi standart sahil baglantisindan tahliyesi
icin bir adet 220 V AC pompa techiz edilecektir. Bu pompanin kendine ait bagimsiz bir gii¢
besleme panosu bulundugu yerde olacak ve pompa koprii iistii konsolundan uzaktan kumanda
ile de kontrol edilecektir. Sintine tanki tahliye pompasinin ariza yapmasi durumunda sintine
tankinin tahliyesini yapmak icin bir adet el pompasi techiz edilecektir.

Motorbotun yaralanmasi durumunda kullanilmak iizere ; her bir bagimsiz su gegmez bolme
sintinesinde ayr1 ayr1 24 V DC dalgi¢c pompa techiz edilecektir ve bu pompalar bulundugu
mahallin bordasindan ¢ikis yapilacaktir. Bu pompalar koprii iisti konsolundan uzaktan
kumanda ile ayr1 ayr1 kontrol edilecektir.

Sintine pompalar1 ve dalgi¢ pompalarin montaji ; bulundugu mahallin sintinesinin en derin
noktasina yapilacaktir.

Sintine sisteminde kullanilan boru devreleri malzemeleri klas kurulusu kurallarma uygun
olacaktir.

Her bir bagimsiz su gegmez bdlme sintineleri yiiksek sintine seviye alarmi1 donatilacak ve

bu alarmlar alarm goriintiileme (AMS) sisteminde ayr1 ayr1 goriilecektir.

4.4. YANGIN SISTEMI

Motorbot makine dairesi ; klas kurulusu ve otorite kurallarina uygun sabit bir FM-200
yangin sondiirme sistemi ile donatilacaktir. Sistem makine dairesi disindan uygun bir mahalden
kumanda edilecektir.

Motorbot makine dairesinde klas kurulusu ve otorite kurallarina uygun sabit bir yangin
pompasi olacaktir. Klas kurulusu ve otorite kurallarina uygun dizayn edilen yangin boru devresi
bu yangin pompast ile beslenecektir. Pompa 220 V AC vasitasiyla tahrik edilecektir. Ayrica bu

pompa motorbotun makine dairesinin yaralanmasi durumunda bordadan tahliye yapabilecek
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sekilde dizayn edilecektir. (devre emis tarafinda sokiilebilir / takilabilir / temizlenebilir filtre
techiz edilecektir.) Yangin pompasinin bagimsiz bir gii¢ besleme panosu pompanin bulundugu
mahalde olacak ve pompa koprii iistii konsolundan uzaktan kumanda ile de kontrol edilecektir.
Ayrica bu devreye emergency durumda kullanilmak {izere motorbotun baska bir mahallinde
(diimen dairesi) bulunan ve 24 V DC vasitasiyla tahrik edilen yangin pompasi baglanacaktir.
Bu pompanin da bagimsiz bir gii¢ beseleme panosu pompanin bulundugu mahalde olacak ve
pompa koprii listli konsolundan uzaktan kumanda ile de kontrol edilecektir.

Klas kurulusu ve otorite kurallarina uygun yangin dolabi, hortumu, nozulu, anahtar1 vb.

donatimlar motorbotta uygun bir yere teghiz edilecektir.

4.5, TATLI SU SISTEMI

Motorbotta en az 100 litrelik tatli (kullanma) su tanki montaji1 yapilacaktir. Tankin yiiksek
seviye ve alcak seviye alarmlar1 olacak ve alarmlar alarm goriintiileme sisteminde (AMS)
goriilecektir. Tatli su tankinin ana giliverteden doldurma devresi ve hava firar devresi
bulunacaktir.

Tatl1 su sisteminde ; tizerinde 20 litrelik paslanmaz ¢elik tankli, koruma sinifi IP 23,
maksimum c¢aligma basinct 6 bar, 24 V DC hidrofor kullanilacaktir. Sistemde kullanilan
hidrofor deniz tipi ve sertifikali olacaktir.

Banyo-WC, makine dairesi, pis su tank1 yikama, koprii iistii On sira tiim camlar ve sancak /
iskele ilk sira yan camlar1 yikama ve kig iistii i¢in soguk su hatt1 olacaktir.

Tatl su sisteminde kullanilan boru devreleri malzemeleri klas kurulusu kurallarina uygun

olacaktir.

4.6. PIS SU SISTEMI

Motorbotta klas kurulusu ve otorite kurallarina uygun olarak pis su tanki konulacaktir.
Tankin yiiksek seviye alarmi olacak ve alarm alarm goriintiileme sisteminde (AMS)
gortilecektir. Banyo-WC’de kullanilan pis su bu tanka aktarilacaktir. Banyo- WC zemininde
biriken pis su uygun direyn devresi ile pis su tankina aktarilacaktir.

Pis su tankinin ana giiverteden tahliyesi i¢in pompa sistemi, devresi ve MARPOL flenci
tertiplenecektir. Baglant1 aparatlar1 uygun bir mahalde dolap i¢inde muhafaza edilecektir.
(dolap basaltinda olacaktir). Tankta hava firar devresi olacaktir.

Tank tahliyesi i¢in kullanilacak pompa 220 V AC c¢alisma voltajli olacaktir. Bu pompanin

kendine ait bagimsiz bir gli¢ besleme panosu bulundugu yerde olacak ve pompa koprii istii
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konsolundan uzaktan kumanda ile de kontrol edilebilecektir. Pis su pompasinin ariza yapmast
durumunda pis su tankinin tahliyesinin yapmak i¢in bir adet el pompasi teghiz edilecektir.

Pis su tankini temizlemek i¢in ; tath su yikama devresi olacaktir.

Pis su sisteminde kullanilan boru devreleri malzemeleri klas kurulusu kurallarina uygun
olacaktir.

Klozet 24 V DC voltajla beslenen vakum pompali sistem olacaktir. Sistemde kisa kullanim

ozelligi olacaktir. Kontrol paneli klozet tasinin yanindaki duvara monte edilecektir.

4.7, DEMIRLEME SISTEMI

Demirleme ve baglama sistemi klas kurulusu kurallarina uygun olacaktir. Sistem ; bas
iistiine uygun bir mahalle yerlestirilmis 1rgat, zincir, zincirlik, zincir logasi, demir logasi ve goz
demirinden olusmaktadir. Demir irgati tek fenerlikli olacaktir. Demir irgati elektrik motoru ile
tahrik edilecektir. Motor 24 V DC devreden beslenecektir. Demir 1rgati irgat mahallinden
(uzatma kablolu seyyar el kumandasi) ve kopri iistii konsolundan uzaktan kumanda ile olacak
2 sekilde kumanda edilecektir. Irgatin bagimsiz bir elektrik glic beseleme panosu basaltinda
olacaktir.

Motorbotta kullanilacak demir zincirleri ve goz demirleri en az TL-K2 Kkalitesinde
galvanizli olacaktir. Zincir boyu minimum 2 kilit uzunlugunda olacaktir.

Loga deligi dalga hareketlerinden dolay1 zincir ve demirin hareketini dnleyecek boyut ve
formda olacaktir. Demir yanagsma manevralarini engellemeyecek sekilde konumlandirilacaktir
ve PKH onayi alinacaktir.

HAT sirasinda PKH tarafindan demir mayna ve vira yapilacak, olasi operasyonel sorunlar
yiiklenici firma tarafindan giderilecektir.

Tiim techizat klas kurulusu sertifikasina sahip olacaktir.

4.8. MAKINA DAIRESi HAVALANDIRMASI SISTEMI

Hava temini 220 V AC ile beslenen, iki yone donebilen (emme / basma ), tek kademeli, fan
/ fanlar ile saglanacaktir. Fan / fanlarin bagimsiz bir gii¢ beseleme panosu / panolar1 makine
dairesinde olacak ve fan / fanlar koprii iistii konsolundan uzaktan kumanda ile de kontrol
edilecektir.

Fan sistemi ana makinalarin ve jeneratoriin tam yiikteki taze hava ihtiyacini karsilayacak ve
ilave olarak makina dairesindeki gerekli taze hava sirkiilasyonunu saglayabilecek kapasitede

olacaktir. Havalandirma hesab1 yapilip, fan kapasitesi bu hesaba uygun segilecek ve yapilan
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hesap PKH onayina sunulacaktir. Fanlara ; deniz suyu, yagmur vb. serpinti sular1 ile disaridan
yabanci cisim girmesi engellenecektir. (tel 1zgara ve menfez gibi)

Emme ve basma fan menfezleri olacaktir. Fan sisteminin arizalanmasi durumunda mevcut
havalandirma menfezleri ana makinalarin, jeneratoriin ve ilave makine dairesinin ihtiyaci olan
taze hava sirkiilasyonunu saglayacaktir. Havalandirma menfezleri klas kurulusu kurallarina
uygun olacaktir. Menfez giris / ¢ikis noktalarinda ana giiverte iizerinde gegis ve calismalara
engel teskil edecek sekilde c¢ikinti olmayacaktir. Fan menfezlerinin emme tarafinda yangin
esnasinda makine dairesi havalandirmasini engellemek i¢in 24 V DC elektrik motorlu
damperler bulunacaktir. Bu damperler koprii iistii konsolunda bulunan emergency butonu ile

kapanacaktir ve fanlar stop edecektir.

4.9, YANGIN ALARM SISTEMI

Motorbotta 1 adet yangin alarm sistemi olacaktir. Yangin alarm sistemi paneli koprii
iistiinde olacaktir. Sistemin 6zellikleri, kullanilan malzeme / ekipman klas kurulusu kurallarina
uygun olacaktir.

Sistemin tesis sekli en az agagidaki gibi olacaktir ;

a) Kullanilacak mahalle uygun 6zellikte olmak {izere ; diimen dairesi i¢in 1 adet, makine
dairesi i¢in 2 adet, dinlenme salonu i¢in 2 adet, basalt1 i¢in 1 adet , koprii iistii i¢in 1 adet ve
pratika mahalli i¢in 1 adet dedektor (yangin alarm sistemi en az 6 zonlu olacaktir ve her mahal
icin ayr1 ayr1 alarm goriilecektir.)

b) Koprii iistii, pratika mahalli, diimen dairesi ve basalti mahalleri i¢in 1’er adet yangin
butonu olacaktir.

¢) Dinlenme salonu ve makine dairesi mahalleri i¢in 2’er adet yangin butonu olacaktir.

d) Makine dairesi ve diimen dairesi i¢in 1’er adet 1s1kl1 siren olacaktir.

Motorbot koprii iistli konsolunda 1 adet genel alarm butonu bulunacaktir.

4.10. SEYIR VE SINYAL FENERLERI KONTROL SiSTEMI

Seyir ve sinyal fenerleri kontrol sistemi temin edilerek panosu koprii iistiine montaji
yapilacaktir. Bu panodan tiim seyir ve sinyal fenerleri ayr1 ayr1 beslenecek ve her devre g¢ift
kutuplu otomatik sigorta ile korunacaktir. Sistemin ¢aligma voltaji1 24 V DC’dir.

Seyir ve sinyal fenerlerinin ariza / ¢galisma durumlarii gésteren ledler motorbotun sematik
plani lizerine islenecek ve koprii iistii konsolunda uygun bir mahalle montaji yapilacaktir. Seyir
ve sinyal fenerlerinin ariza yapmasi durumunda bu ledler flas yapacak ve ayn1 zamanda

duyulabilir alarm verecektir.
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Motorbot faaliyet konulari, olgiileri, ve siiratine uygun Uluslararasi Denizde Catismayi
Onleme Tiiziigii’nde yer alan seyir ve sinyal fenerleri ile teghiz edilecektir. Seyir ve sinyal
fenerlerinin motorbota yerlesiminde PKH goriisii alinacaktir.

Tiim seyir ve sinyal fenerleri tekli ve LED olacaktir.

Seyir ve sinyal fenerleri ¢calisma voltaj1 24 V DC olacaktir.

Seyir ve sinyal fenerleri IP dereceleri (koruma siniflar1) kullanim yerleri goz Oniinde

bulundurularak klas kurulusu kurallarina uygun olacaktir.

4.11. ALARM GORUNTULEME SISTEMI (AMS)

Motorbotta 1 adet alarm goriintiileme sistemi (AMS) olacaktir. Sistem ¢aligma voltaji1 24 V
DC’dir. Sistem en az asagida belirtilen alarmlar1 koprii iistii konsolunda bulunan minimum 7
inc renkli ekranda flash ve sesli uyar1 yapacak sekilde ayr1 ayr1 goriintiileyecektir. Ttim alarmlar
sistemde Tiirkce yazilacaktir.

a) Sancak ana makine common alarm

b) Iskele ana makine common alarm

€) Sancak sanzuman common alarm

d) Iskele sanzuman common alarm

e) Jenerator common alarm

f) Diimen makinasi common alarm

g) Servis akii grubu redresorii alarm

h) Emergency akii grubu redresorii alarm

1) Seyir ve haberlesme sistemleri akii grubu redresorii alarm

J) Ana makine kontrol sistemleri akii grubu redresorii alarm

K) Ana tablo sahil tarafi kagak akim alarm

I) Ana tablo jeneratdr tarafi kagak akim alarm

m) Servis tablosu kagak akim alarm

n) Emergency tablosu kagak akim alarm

0) Seyir ve haberlesme sistemleri tablosu kagak akim alarm

p) Ana makine kontrol sistemleri tablosu kagak akim alarm

q) Sancak saft sogutma suyu kesik alarm

r) Iskele saft sogutma suyu kesik alarm

s) Diimen dairesi yiiksek seviye sintine alarm

u) Makine dairesi yiiksek seviye sintine alarm

V) Dinlenme salonu yiiksek seviye sintine alarm
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w) Basalt1 yiiksek seviye sintine alarm

X) Sancak yakit tanki yiiksek seviye alarm
y) Sancak yakit tanki diisiik seviye alarm
z) lskele yakit tank1 yiiksek seviye alarm
aa) Iskele yakit tank1 diisiik seviye alarm
bb) Tatl1 su tanki yiiksek seviye alarm

cc) Tatl su tanki diisiik seviye alarm

dd) Sintine tanki yiiksek seviye alarm

ee) Pis su tanki yiiksek seviye alarm

4.12. EMICI FAN SISTEMI

Diimen dairesi i¢in birbiri ile paralel ¢alisan 2 adet 24 V DC motorlu emici fan bulunacaktir
ve bu fanlar koprii Gstii konsolundan uzaktan kumanda ile kontrol edilecektir.

Banyo-WC i¢in 1 adet 24 V DC motorlu emici fan bulunacaktir ve bu fan mahalde bulunan

24 V DC aydinlatma armatiiriine paralel olarak baglanacaktir.

4.13. DUMEN SISTEMI

Diimen sistemi motorbotun maksimum seyir hizinda manevrasini saglayacak sekilde
olacaktir.

Motorbot 10 knots hizda iken ; alabandadan alabandaya doniis maksimum 16 saniye
olacaktir ve gecici kabulde test yapilacaktir.

Diimen donanimi klas kurulusu kurallarina uygun, joystick kumandali elektro-hidrolik tipte
olacaktir.

Diimen makinasi sistemi i¢in hidrolik pompa kullanilacaktir. Bu pompa diimen sisteminin
giiclinii karsilayacak sekilde secilecektir. Pompa 24 V DC motor ile tahrik edilecektir.

Hidrolik sistem yagi igin bir adet tank bulunacaktir. Tank iizerinde mekanik seviye
gostergesi ve koprii iistii konsolundan goriiliir yag sicaklik ve basing alarmlar1 olacaktir.

Hidrolik boru devrelerinde keskin doniisler ve ani eksen degisimleri olmayacaktir. Pompa
ekipmanlara esnek hortumlar ile baglanacaktir. Tiim hidrolik boru devreleri uygun kelepgeler
ile sabitlenecektir. Ana giivertede hidrolik boru devresi olmayacaktir.

Diimen donanimi 2 adet aski yatak ve 2 adet diimen yelpazesinden olusacaktir.

Diimen yelpazeleri deniz suyuna dayanikli malzemeden yapilmis olacaktir.
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Diimen sisteminin ariza yapmasi durumunda koprii iistiinde kaptan koltugundan
rahatca kullanilabilecek klas kurulusu kurallarina uygun ikinci bir emergency diimen

sistemi olacaktir.
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5. ELEKTRIK SISTEMIi
5.1. GENEL

Elektrik sistemi ile ilgili tiim hususlarin dizayn ve gergeklestirilmesinde klas kurulusunun
konu / sistem ile ilgili kurallar1 gecerli olacaktir.

Elektrik sisteminde kullanilacak tiim ekipman ve malzemenin IP dereceleri (koruma
smiflar1) kullanim yerleri goz 6niinde bulundurularak klas kurulusu kurallarina uygun olacaktir.

Elektrik techizatinin dizaynmi ve motorbota yerlestirilmesi ; kullanim, bakim ve montaj
islerinin kolaylikla yapilmasini saglayacak sekilde olacaktir.

Makine dairesi, diimen dairesi, banyo-WC, basalt1 vb. gibi rutubetli bolmelerde aydinlatma
lambalari, anahtarlar, prizler vb. elemanlar darbeye ve rutubete dayanikli etanj malzemeden
olacaktir.

Topraklama klas kurulusu kurallarina uygun olarak yapilacaktir. Topraklama vida ve
kelepgeleri bagka amag i¢in kullanilmayacaktir.

Motorbotun tiim topraklamasi ki¢c aynada, su kesime altina monte edilen topraklama
levhasi / levhalarina (kurban anot) baglanacaktir.

Motorbottaki tiim elektrik yiikleri cift kutuplu sigortalar ile korunacaktir.

Motorbotun ; koprii iistii, pratika mahalli, diimen dairesi, makine dairesi, banyo-wc ve salon
mahallerinde uygun sayida, akimda ve 220 V AC voltajh priz olacaktir. Ayrica koprii {istii,
pratika mahalli ve makine dairesinde 2’ser adet 24 V DC, 10 A priz olacaktir. Her mahal i¢in
ayr1 priz linyesi olacaktir. (220 V AC prizler i¢in 6 linye- 24 V DC prizler i¢in 3 linye)

Motorbotun elektrik enerji kaynaklari asagidaki gibidir ;

e 1 adet, 220 V, 50 Hz, 1 faz deniz tipi dizel jenerator

e 220V, 50 Hz sahil beslemesi

e Sancak ve iskele ana makine start akiileri

e Jenerator start akiisii

e Servis akii grubu

e Emergency akii grubu

e Seyir ve haberlesme sistemleri akii grubu

e Ana makine kontrol sistemleri akii grubu

Sancak ana makine start akiileri, iskele ana makine start akiileri ve jenerator start
akiisii bagh olduklar1 makinalarin sarj dinamolarindan sarj edilecektir. Ancak, sancak
ve iskele ana makine start akiileri paralelleme panosu vasitasiyla servis akii grubu ile

yedeklenecektir.
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Motorbot sahil besleme baglant1 soketi aliiminyum {iist bina ki¢ tarafinda uygun bir yere
montaj1 yapilacaktir. Sahil besleme soketi IP derecesi (koruma sinifi) kullanim yeri géz 6niinde
bulundurularak klas kurulusu kurallarina uygun olacaktir.

Boru perde gecisleri ve elektrik kablosu perde gegisleri ayr1 ayri olacaktir. (ayn1 zivanadan
gecis olmayacaktir)

Motorbotta kullanilacak tiim akii gruplar ; jenerator devre dis1 kalmas1 durumunda
en az 5 saat bagh oldugu grubu besleyecek kapasitede olacaktir. Bu durum elektrik yiik
analizi hesabinda her grup icin ayr1 ayri belirtilecektir.

Ancak sancak / iskele ana makine start akii gruplar1 ve jenerator start akiisii kapasitesi klas
kurulusu kurallarina ve imalat¢1 firma tavsiyelerine uygun olacaktir.

24 V DC elektrik yiiklerinin hangi akii grubundan beslenecegi klas kurulusu kurallar:
cercevesinde PKH goriisii alinarak belirlenecektir.

220 V AC ve 24 V DC (tiim akii gruplari i¢in ayr1 ayr) elektrik yiik analizi motorbotun
3 caliyma durumunda (seyir esnasinda, manevra esnasinda ve limanda) hesaplanacak ve

Klas Kurulusuna onaylattirilacaktir. Bu hesap PKH onayina sunulacaktir.

5.2. JENERATOR VE DONANIMLARI

Motorbotta 1 adet, 220 V, 50 Hz, 1 faz, deniz tipi dizel jeneratdr olacaktir. Jeneratoriin IP
derecesi (koruma siifi) kullanim yeri goz 6niinde bulundurularak klas kurulusu kurallarina
uygun olacaktir.

Jenerator ; giinliik, haftalik, aylik, yillik ve saatlik bakimlarinin kolay yapilabilmesi i¢in her
noktasina ulasilabilecek sekilde makine dairesine montaj1 yapilacaktir.

Jeneratoriin giicii yiik balans hesabina gore minimum % 20 yedek fazlasiyla olacaktir.

Jenerator iizerinde ve koprii {istli konsolunda kontrol ve kumanda gosterge paneli olacak,
bdylece jeneratdr hem iizerinden (bulundugu yerden) hem de uzaktan kumanda ile koprii iistii
konsolundan kontrol ve kumanda edilecektir.

JeneratOr akii startli olacaktir. Start akiisii jenerator sarj dinamosu lizerinden sarj edilecektir.
Akii klas kurulusu kurallarina uygun sandik i¢inde olacaktir.

Yag, yakit ve hava filtreleri jenerator iizerinde olacaktir.

Jenerator tatli su kapali devre sistemi ile sogutulacaktir. Jeneratdrden tahrikli bir adet tath
su devir daim pompast ve deniz suyu pompast bulunacaktir. Tath su jenerator lizerindeki 1s1

esanjoriinde deniz suyu ile sogutulacaktir.
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Jeneratér deniz suyu borular1 CuNiFe boru olacaktir. Jenerator i¢in ayr1 kinistin alicisi
tertiplenecektir. Devre tizerinde kesici valf olacaktir. Deniz suyu devresinde komple bronz veya
bronz diskli kelebek valf kullanilacaktir.

Jenerator yakit boru devresi bir yakit kollektorii baglanarak her iki yakit tankindan
beslenecek sekilde dizayn edilecektir. Yakit kollektorii ile jenerator arasinda su ayirici seperator
filtre techiz edilecektir. Yakit sisteminde kullanilan boru devreleri malzemeleri klas kurulusu
kurallarina uygun olacaktir. Yakit boru devreleri sicak bolgelerden elektrik kablolarindan ve
elektrik armatiirlerinden miimkiin oldugu kadar uzakta techiz edilecektir.

Jenerator egsozt sistemi 1slak tipte olacaktir. Jenerator egsozt boru devresi, jeneratdriin
makine dairesindeki yerlesimine gore motorbot sancak veya iskele bordasindan c¢ikis
yapilacaktir. Egsozt devresinde susturucu olacaktir. Egsozt sistemi boru devresi AISI 316 L
paslanmaz celik malzemeden imal edilmis olacaktir. Deniz suyunun egsozt devresinden igeri
girmesi engellenecektir. Egsozt borularinin motorbot bordasindan ¢ikana kadar tiim noktalar
sokiiliir-takilir tip, sertifikali 1s1 izolasyon kaplamasi ile korunacaktir. Titresim ve termal
genlesmeleri onlemek icin egsozt devresi iizerinde kompensator ve elastik aski baglantisi
olacaktir.

Jeneratoriin karterindeki kirli yagin bosaltilmasi i¢in ; jenerator karterinden klas kurulusu
onayl1 boru devresi ile paslanmaz ¢elik malzemeden, disli baglantili, tam geg¢isli kiiresel valf ve
paslanmaz celik malzemeden, disli baglantili quick kaplin (disi) montaj1 yapilacaktir.

Jenerator yiik testi PKH ve klas kurulusu gozetiminde yiiklenici firma tarafindan klas
kurulusu kurallarina / uiretici firma isterlerine uygun yapilacaktir. Yiik bankasi yiiklenici

firma tarafindan temin edilecektir.

5.3. MOTORLAR

Motorbotta kullanilacak tiim motorlar IP dereceleri (koruma siniflart) kullanim yerleri géz
onilinde bulundurularak klas kurulusu kurallarina uygun olacaktir. Tiim motorlarin kendine ait
bagimsiz bir gii¢ besleme panosu olacaktir. (tatli su hidroforu, cam silecekleri motorlari, 24 V
DC dalgic pompalari, 24 V DC sintine pompalar1 harig). Sistemler kisa devre ve asiri

yiiklemeye kars1 koruma elemanlari ile donatilacaktir.

54. KABLOLAR
Motorbotta klas kurulusu kurallarina uygun deniz tipi kablolar kullanilacaktir. Kullanilacak
kablolarin akim tagima kapasiteleri 55°C ortam sicakligi, 90 °C ¢alisma sicakligi g6z 6niinde

alinarak tespit edilecek ve kablo se¢cimi buna gore yapilacaktir.
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Tiim kablo yollar1 motorbotun yapisina ve klas kurulusu kurallarina uygun olacaktir.

Kablolar kablo yoluna genis yiizeyli bantlar ile baglanacaktir. Bu bantlar plastik kapli metal
kelepgeler veya alev geciktirici malzemeden yapilmis olacaktir. Metal kelepgelerin plastik kapli
olmayanlar1 kullanilirsa kelepge altlarina mutlaka plastik muhafaza konulacaktir.

Kablolarin orgii ekram topraklanacaktir.

Su gegmez perde ve acik giivertelerde (ana giiverte, miyar giiverte) 6zel kablo gecisleri
yapilacak ve bu gecisler daha sonra yangina dayanikli, sertifikali su gegmez malzeme ile
doldurulacaktir. Tek kablo gegisleri 6zel su gegmez glendler ile yapilacaktir. Agik giiverteye
cikislar ve agik gilivertedeki kablo baglantilar1 1siyla biiziisen makaron kullanilarak
kapatilacaktir.

Sahil besleme kablosu esnek Ozellikte olacaktir. Sahil besleme kablosu klas kurulusu
kurallarina uygun olarak 25 m + 25 m uzunlukta 2 adet olacaktir. Kablolar ; IP dereceleri
(koruma siniflar1) kullanim yerleri g6z 6niinde bulundurularak klas kurulusu kurallarina uygun
fis (kabloya bagli) ve prizleri (motorbotun bagli oldugu iskelede sahil panosuna baglamak i¢in)
ile birlikte verilecektir. Motorbot kig iistii uygun bir yerde sahil besleme kablosu toplama askisi

bulunacaktir.

5.5. AKULER

Asagidaki akii gruplar (ylk analizi hesabina gore uygun kapasitede olacak sekilde) temin
edilerek ilgili yiik gruplarina baglanacaktir. Ancak sancak / iskele ana makine start akii gruplari
ve jeneratOr start akiisli kapasitesi klas kurulusu kurallarina ve imalatgr firma tavsiyelerine
uygun olacaktir.

» Servis akii grubu

* Emergency akii grubu

» Seyir ve haberlesme sistemleri akii grubu

* Ana makine kontrol sistemleri akii grubu

» Sancak ve iskele ana makine start akii grubu

* Jenerator start akii grubu

Akiiler ; sulu, bakimsiz, deniz tipi ve minimum 5 y1l garantili olacaktir.

Akiiler motorbotta klas kurulusu kurallarina uygun sandiklar i¢inde olacaktir.

5.6. REDRESORLER
Motorbotta asagidaki akii gruplari i¢in ayr1 ayri redresorler temin edilerek montajlar1 ve

elektrik baglantilar1 yapilacaktir.
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» Servis akii grubu redresorii

* Emergency akii grubu redresorii

» Seyir ve haberlesme sistemleri akii grubu redresorii

* Ana makine kontrol sistemleri akii grubu redresorii

Redresdrler hem motorbottaki jenerator ile hem de sahil besleme ile calisacaktir.

Redresorler bagl olduklar1 akii grubu voltajint gozleyerek gerilimin minimum degerinde
devreye otomatik olarak girecek, akii grubunu sarj ettikten sonra otomatik olarak devreden
cikacaktir.

Redresorlerin motorbota yerlestirilmesi ; kullanim, bakim ve montaj islerinin kolaylikla
yapilmasini saglayacak sekilde olacaktir.

Redresorler kuru, jel ve sulu akiileri sarj edebilecek 6zellikte olacaktir.

Her bir redresor en az iki ¢ikisli olacaktir.

Redresorlerin giicii bagh olduklar akii grubu yiik balans hesabina gore minimum %
20 yedek fazla kadar olacaktir.

Redresorler deniz tipi olacaktir ve sertifikalandirilacaktir.

5.7. IZOLASYON TRANSFORMATORU

Motorbot sahil beslemede iken, sehir sebekesinden kaynaklanan kacak akimi izole edecek
1 adet izolasyon transformatérii techiz edilecektir. Izolasyon transformatérii giicii minimum
sahil besleme yiikleri giiciiniin % 20 yedek fazlasi kadar olacaktir. Izolasyon
transformatorii ana tablodan dnce motorbotta uygun bir yere monte edilecektir.

Izolasyon transformatorii deniz tipi olacaktir ve sertifikalandirilacaktir.

5.8. TABLOLAR

Motorbotun tiim mahallerinde bulunan tablolar ; minimum 65 mikron kalinlikta RAL 7032
renginde elektrostatik toz boyali klas kurulusu kurallarina uygun malzemeden imal edilecektir.

Motorbotun tiim mahallerinde bulunan tablolar vibrasyon emici takozlar iizerine monte
edilecektir. (pompa bagimsiz gii¢ besleme panolari, redresorler, diimen sistemi panolari, irgat
panosu, izolasyon transformatorii panosu vb. dahil)

Tiim panolara kablo girisleri kablo nozulu ile alttan yapilacaktir.

Tablolarda kullanilacak 6l¢ii aletleri analog olacaktir.

Motorbotta kullanilacak gii¢ dagitim tablolar1 asagidaki gibidir ;

e 220V AC Ana dagitim tablosu

1) Jenerator bolimii
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2) Sahil besleme boliimii

e 24V DC Servis akii grubu tablosu

e 24V DC Emergency akii grubu tablosu

e 24V DC Seyir ve haberlesme sistemleri akii grubu tablosu

e 24V DC Ana makine kontrol sistemleri akii grubu tablosu

Yukarida listelenen glic dagitim tablolar1 tek bir yekpare tablo {lizerinde olabilecegi gibi,
ayr1 ayri tablolar olarak da motorbota montaj1 yapilabilir.

Tiim tablolar iizerinde devreleri kolay takip edebilmek sartlarina uygun etiketlendirme
yapilacaktir.

Tiim gii¢ dagitim tablolar1 lizerinde 3’er adet yedek cift kutuplu sigorta bulundurulacaktir.
(motorbota daha sonra eklenmesi muhtemel yiikler icin)

Tiim giic dagitim tablolar {lizerinden devreye alinan cihazlar i¢in ¢ift kutuplu sigorta

olacaktir.

5.8.1. 220 V AC ANA DAGITIM TABLOSU

Ana dagitim tablosu motorbotun 220 V AC, 50 Hz, 1 faz ihtiyacinin dagitim1 amaciyla
kullanilacaktir. Tabloya jenerator ve sahil besleme baglanacaktir. Jenerator ile sahil besleme
arasindaki gecisler korumali olacaktir.

Tablonun her tarafi kapali tipte olacaktir.

Tablonun etrafi (ayak basilan zemin boliimii) kauguk lastikle kaplanacaktir.

Tablonun jenerator boliimiinde minimum asagidaki 6l¢ii aletleri olacaktir ;

e Voltmetre

e Ampermetre

¢ Kilo Watmetre

e Frekansmetre

e Arz kagag gostergesi

Tablonun sahil besleme boliimiinde minimum asagidaki 6l¢ii aletleri olacaktir ;

e Voltmetre

e Ampermetre

e Kilo Watmetre

e Frekansmetre

e Arz kagag1 gostergesi
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Ana dagitim tablosu i¢erisinde kullanilacak elektrik / elektronik devre elemanlari, ilgili IEC
standartlarina uygun yalitim ve ylizeysel yalitim 6zelliklerini saglayacaktir.
Ana dagitim tablosu iizerindeki el kurmal salterler miimkiin oldugunca Kkilitleme

tertibath ve kolayhkla tamiratinin yapilabilmesi icin kizakh tip olacaktir.

5.8.2. 24V DC SERVIS TABLOSU

Bu tablo motorbotun 24 V DC servis yiiklerinin dagitimi amactyla kullanilacaktir. Bu tablo
servis akii grubu / servis redresorii vasitasiyla siirekli beslenecektir.

Tabloda asagidaki dl¢ii aletleri olacaktir ;

e 24V DC Voltmetre

e 24V DC Ampermetre

e +/- kutuplarinin arz kacagi gostergesi

5.8.3. 24V DC EMERGENCY TABLOSU

Bu tablo motorbotun 24 V DC emergency yliklerinin dagitim1 amaciyla kullanilacaktir. Bu
tablo emergency akil grubu / emergency redresorii vasitasiyla siirekli beslenecektir.

Tabloda asagidaki 6l¢ii aletleri olacaktir ;

e 24V DC Voltmetre

e 24V DC Ampermetre

e +/- kutuplarinin arz kacagi gostergesi

5.8.4. 24V DC SEYIR VE HABERLESME SiSTEMLERI TABLOSU

Bu tablo motorbotun 24 V DC seyir ve haberlesme sistemleri yiiklerinin dagitim1 amaciyla
kullanilacaktir. Bu tablo seyir ve haberlesme sistemleri akii grubu / seyir ve haberlesme
sistemleri redresorii vasitasiyla stirekli beslenecektir.

Tabloda asagidaki 6l¢ii aletleri olacaktir ;

e 24V DC Voltmetre

e 24V DC Ampermetre

e +/- kutuplarinin arz kagagi gostergesi
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5.8.5. 24V DC ANA MAKINA KONTROL SISTEMLERI TABLOSU

Bu tablo motorbotun 24 V DC ana makine kontrol sistemleri yiiklerinin dagitimi1 amaciyla
kullanilacaktir. Bu tablo ana makine kontrol sistemleri akii grubu / ana makine kontrol
sistemleri redresorii vasitasiyla stirekli beslenecektir.

Tabloda asagidaki olgii aletleri olacaktir ;

e 24V DC Voltmetre

e 24V DC Ampermetre

e +/- kutuplarinin arz kagagi gostergesi

5.9. IC MAHAL AYDINLATMASI

Motorbotun tiim i¢ mahalleri i¢in her mahalde her gruptan en az 1 tane olmak kaydr ile 3
grup aydinlatma sistemi olacaktir ;

e 220 V AC aydinlatma armatiirleri (jenerator / sahil beslemesi ile ¢alisacak)

e 24V DC aydinlatma armatiirleri (24 V DC servis akii grubu / redresorii ile ¢alisacak)

e 24V DC emergency aydinlatma armatiirleri (24 V DC emergency akii grubu / redresorii
ile calisacak, motorbot elektrik enerjisi black-out oldugu zaman otomatik devreye
girecek, mahallin kagis noktalarinda olacak, markalanacak)

3 grup aydinlatma armatiirleri deniz tipi, agir deniz kosullarina dayanikli, LED olacaktir.
Kopri stii, pratika mahalli, dinlenme salonu, banyo — wc mahallerinde gémme tip armatiir
kullanilacaktir. Makine dairesi, diimen dairesindeki ve basalti aydinlatma armatiirleri darbeye
ve rutubete dayanikli etanj malzemeden olacaktir. Aydinlatma armatiirleri lokal agcma /
kapama anahtarlan ¢ift kutuplu olacaktir. Ancak, koprii iistii ve pratika mahalli
aydinlatma armatiirleri reostali anahtar olacaktir.

Armatiirlerin ve agma / kapama anahtarlarinin IP dereceleri (koruma siniflar1) kullanim
yerleri gbz onilinde bulundurularak klas kurulusu kurallarina uygun olacaktir.

Motorbotun tiim i¢ mahallerindeki 3 grup aydinlatma armatiirleri ; sayisi, renk,
model secimi PKH onay ile belirlenecektir.

Her mahal i¢in ayr1 aydinlatma linyesi olacaktir. (220 V AC i¢in 7 aydinlatma linyesi — 24
V DC i¢in 7 aydinlatma linyesi — 24 V DC emergency i¢in 7 aydinlatma linyesi)

5.10. DIS MAHAL AYDINLATMASI
Motorbot dis mahalli aydinlatmas1 asagidaki gibi olacaktir ;

e Projektor
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e Ana giiverte aydinlatmasi

5.10.1. PROJEKTOR

Motorbota 1 adet uzaktan kumandali projektdr techiz edilecektir. Projektor uzaktan
kumandas1 koprii iistii konsolunda PKH tarafindan belirlenen yere montaji yapilacaktir.
Projektoriin 151k siddeti 6 000 000 candle, ¢alisma voltaj1 24 V DC, akimi 10 A, giicii 150 W
olacaktir. Projektor koruma siifi en az IP 56, ampul tipi xenon kisa arkli lamba ve reflektorii
yiiksek kaliteli parabolik cam olacaktir. Projektor saniyede 7,5 ° hizda ; yukariya 18° ve agagiya
30”’ye kadar hareket edebilecek 6zelliklere sahip olacaktir. Projektdr kendi etrafinda ; diisiik
hizda saniyede 11°, yiiksek hizda saniyede 27° hizda, devamli olarak 360° donecektir.

5.10.2. ANA GUVERTE AYDINLATMASI

Motorbotta ; ana giiverte bas iistiinii aydinlatacak 2 adet (birbiri ile paralel), ana giiverte ki¢
iistiinii aydinlatacak 2 adet (birbiri ile paralel), sancak vasat tarafi aydinlatacak 2 adet / iskele
vasat tarafi aydinlatacak 2 adet (birbiri ile paralel), 24 V DC servis akii grubu / redresdriinden
beslenen, minimum 35 W giiciinde, koruma sinifi minimum IP 56 olan LED sabit aydinlatma
armatiirleri olacaktir.

3 grup LED aydinlatma armatiirleri agma / kapama anahtarlar1 koprii iistii konsolunda
bulunacaktir.

Her grubun aydinlatma linyesi ayr1 olacaktir.( 3 adet ana giiverte aydinlatma linyesi)

Ayrica, can sali mahallinin aydinlatilmasi icin 1 adet, 24 V DC emergency akii grubu
/ redresoriinden beslenen, minimum 35 W giiciinde, koruma simifi minimum IP 56 olan

LED sabit aydinlatma armatiirii olacaktir.
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6. DIGER DONATIM SISTEMLERI
6.1. ISI VE SES iZOLASYONU

Klas kurulusu kurallarina uygun 1s1 ve ses izolasyonu projelendirilecek ve yapilacaktir.

Makine dairesi ; bas / ki¢ perdeleri, alabandalari, tavani, diimen dairesi ; tavani 1s1ya ve sese
kars1 izole edilecektir. Makine dairesi ve diimen dairesi 1s1 ve ses izolasyon malzemesi iizeri
galvanizli sac malzeme ile kaplanacaktir.

Yasam mahallerindeki izolasyon SOLAS ve klas kurulusu kurallarina uygun yapilacaktir.

Motorbotun izolasyonunda ISO standartlar1 7547-1985 ile IMO, SOLAS ve klas kurulusu
kurallarina uygunluk saglanacak, DIN 4102, TS 901, DIN 18165 normlarina uygun izolasyon
malzemeleri kullanilacaktir.

Izolasyon plani klas kurulusunca onaylanacaktir.

6.2. ZEMIN KAPLAMA

Motorbot yagam mahalli zeminleri alev geciktirici, toksit gaz ¢ikarmayan ve kaymaz tip
kauguk esash sertifikali malzeme ile kaplanacaktir.

Banyo-WC epoksi zemin kaplama yapilacaktir.

Zemin kaplamasi renk ve desen se¢cimi PKH tarafindan yapilacaktir.

6.3. ELEKTRIKLI DUDUK

Motorbotta uluslararasi kurallara uygun 1 adet diidiik olacaktir. Diidiik manuel / otomatik
mod segici olacaktir. Diidiik 24 V DC ve marin tip 6zellikte olacaktir. Diidiik kumanda paneli
koprii iistii konsolunda olacaktir.

Diidiik 24 V DC emergency akii grubu / redresoriinden beslenecektir.

6.4. DUMEN GOSTERGESI SISTEMI

Motorbotta ; 1 adet koprii iistii konsolunda, 1 adet diimen dairesinde olmak iizere
toplam 2 adet, bulundugu yerde kolaylikla izlenebilir, analog diimen ac¢1 gosterge sistemi
olacaktir.

Diimen ag1 gosterge sistemi 24 V DC emergency akii grubu / redresoriinden beslenecektir.
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6.5. AMBULANS SIRENI

Motorbotta 1 adet sesli ve LED 1s1kli ambulans sireni olacaktir. Siren yagam mahalli izerine
oOn tarafa monte edilecektir. Ambulans sireninin harici anons 6zelligi olacaktir. Ambulans sireni
kumanda paneli koprii tistii konsolunda bulunacaktir.

Ambulans sireni 24 V DC servis akii grubu / redresériinden beslenecektir.

6.6. YALPA MUSIRI

Motorbotta 1 adet yalpa miisiri bulunacak ve koprii iistiinde uygun bir yere monte
edilecektir.

6.7. MANYETIK PUSULA

Motorbotta 1 adet tavana monte, mercekli manyetik pusula olacaktir. Manyetik pusula kart
cap1 140 milimetre, maksimum yiiksekligi 160 milimetre, maksimumu genisligi 170 milimetre
ve kart diiz tip olacaktir. Manyetik pusulanin 24 V DC dahili aydinlatmasi olacaktir, aydinlatma
koprii tstii konsolundan on / off butonu ile kontrol edilecektir. Pusula aydinlatmasi 24 V DC
seyir ve haberlesme sistemleri akii grubu / redresoriinden beslenecektir. Pusula ile beraber son

yapilmis deviation tablosun verilecektir.

6.8. SAAT

Motorbotta 1 adet saat bulunacak ve koprii tistiinde uygun bir yere monte edilecektir.

6.9. METEOROLOJIK OLCUM CIHAZLARI
Motorbotta 1 adet tek kasa iizerinde ; barometre, termometre ve higrometre cihazlari
bulunacak ve koprii iistiinde uygun bir yere monte edileceklerdir.

Ekipman deniz tipi ve en iyi kalitede olacaktir.

6.10. DENIZDE GUVENLIiK EKIPMANLARI

Motorbotun kig iistiine uygun bir mahalle en az 8 kisilik can sali konulacaktir. Can salinin
kondugu yer IMO sembolii ile markalanacaktir.

Motorbotun yasam mahallerinde uygun yerlere ; 10 adet yetiskin tipi ve 2 adet ¢ocuk tipi
sisebilir can yelegi konulacaktir. Can yeleklerinin konduklar1 yerler IMO sembolleri ile
markalanacaktir.

Motorbot ana giivertesinde uygun yerlere ; 2 adet el incesine bagli 1s1kli samandirali, 2 adet

el inceli, 4 adet normal toplam 8 adet can simidi konulacaktir. Can simitlerinin konuldugu
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faundationlar paslanmaz krom malzemeden olacaktir. Can simitlerinin konduklar1 yerler
tiplerine uygun IMO sembolleri ile markalanacaktir. Tiim can simitleri motorbot ad1 ve
baglama limam biiyiik harfler ile kalic1 sekilde markalanacaktir.

Motorbotun yasam mahallerinde uygun yerlere ; 5 adet el maytabi, 5 adet duman kandili ve
5 adet parasiitlii isaret fisegi konacaktir. Payroteknik malzemelerin konuldugu yerler IMO
sembolleri ile markalanacaktir. Payroteknik malzemelerin imal tarihleri motorbot gegici
kabuliinden en fazla 6 ay oncesi tarihli ve tarihleri orijinal baskil olacaktir.

Motorbotun yasam mahallinde uygun yerlere 4 adet immersion suit konulacaktir.
Immersion suitlerin konuldugu yerler IMO sembolleri ile markalanacaktir.

Motorbotun yagam mahallinde uygun bir yere yangin battaniyesi konulacaktir. Yangin
battaniyesinin konuldugu yer IMO sembolii ile markalanacaktir.

Motorbotun yasam mahallinde uygun bir yere yangin elbisesi konulacaktir. (balta, kilavuz
ipi, gas proof el feneri, yedek nefesleme tiipii dahil) Ekipmanin konuldugu yer IMO sembolii
ile markalanacaktir.

Taginabilir yangin sondiirme tiipleri yerleri, tipleri ve sayilart minimum asagidaki gibidir ;

* Diimen dairesine 1 adet 6 Kg ABC toz powder (faundation ile beraber montaj1
yapilacaktir)

* Makine dairesine 2 adet 6 Kg toz powder, 2 adet 9 1t Foam, 1 adet 50 1t Foam (arabal1)
(faundation ile beraber montaj1 yapilacaktir)

+  Koprii tstii 1 adet 6 Kg ABC toz powder (faundation ile beraber montaj1 yapilacaktir)

+ Pratika mahalli 1 adet 6 Kg ABC toz powder (faundation ile beraber montaji
yapilacaktir)

* Dinlenme salonu 1 adet 6 Kg ABC toz powder (faundation ile beraber montaj1
yapilacaktir)

Taginabilir yangin sondiirme tiipleri konuldugu yer IMO sembolii ile markalanacaktir.

Motorbotta bulunan tiim denizde giivenlik ekipmanlarinin sertifikalar1 motorbotun
gecici kabuliinde teslim edilecektir.

Bunlara ilaveten eksik kalanlar klas kurulusu notasyonuna ve otorite kurallarina uygun

safety ekipman ile donatilacaktir.

6.11. KAPELA
Projektor, 1rgat, kopri iistii konsolu ve PKH’nin 6nerecegi diger yerler ve cihazlar ortecek

ve terlemeye mahal vermeyecek sekilde uygun kapela tertip edilecektir.

54



TURKIYE HUDUT VE SAHILLER SAGLIK GENEL MUDURLUGU

6.12. ELEKTRIKLI ISITICILAR

Motorbotta ; koprii tistii i¢in 1 adet, pratika mahalli i¢in 1 adet, dinlenme salonu i¢in 1 adet

olmak iizere 3 adet elektrikli 1sitic1 olacaktir. Elektrikli 1siticilar 220 V AC ¢alisma voltaji ve

minimum 600 W giiciinde olacaktir. Her bir 1siticinin ayr1 linyesi olacaktir. (3 adet 1sitici

linyesi) Isiticilar ilgili mahalde PKH goriisii alinarak duvara monte edilecektir.

6.13. USB KiT

Motorbot koprii listii konsolunda minimum 2 ¢ikish USB kit olacaktir.

6.14. KAMERA SiSTEMi ALTYAPISI

Idare tarafindan ileride kurulmas: planlanan kamera sistemi icin, yiiklenici firma tarafindan

asagidaki gibi kamera altyapis1 olusturulacaktir ;

Makine dairesi i¢in 2 adet (bas ve ki¢ perdelere ¢apraz olarak)
Diimen dairesi i¢in 1 adet

Koprii iistii mahalli i¢in 1 adet

Pratika mahalli i¢in 1 adet

Ust bina bas taraf sancak / iskele igin 1’er adet

Ust bina kig taraf sancak / iskele icin 1’er adet

Direk i¢in 2 adet

Kig iistii i¢in 1 adet

0,75 cm ¢apinda, polietilen, blendajli, CCTV kamera kablosu techiz edilecektir.

Di1s mahalle ¢ikan kablolar i¢in kablo yolu ve 1s1yla biiziigen makaron yapilacaktir.

Sistem voltaj kablosu i¢in 24 V DC servis tablosundan (sigorta baglantis1 olmadan) kablo

techiz edilecektir.

Tiim kablolar koprii iistiinde PKH tarafindan belirlenen yerde toplanacaktir.

Di1s mahaller i¢in kamera faundationu techiz edilecektir.

Kamera sistemi ; 7 / 24, motorbotun 3 ¢alisma durumunda (seyir esnasinda, manevra

esnasinda ve limanda) faal olacaktir. Servis akii grubu kapasitesinin tespit edilmesinde

bu durumunda dikkate alinmasi gerekmektedir.
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7. ELEKTRONIK SEYIiR VE HABERLESME SiSTEMLERI

Motorbot elektronik seyir ve haberlesme sistemlerinde kullanilacak cihazlar GMDSS
kurallarina uygun olacaktir.

Motorbottaki tiim elektronik seyir ve haberlesme sistemleri ; seyir ve haberlesme sistemleri
akii grubu / seyir ve haberlesme sistemleri redresorii vasitasiyla siirekli beslenecektir.

Akiilerin kapasiteleri elektronik seyir ve haberlesme sistemlerini en az 5 saat siire ile
besleyecektir.

Elektronik seyir ve haberlesme sistemleri ¢alismalart i¢in gerekli tiim tamamlayicilar ile
birlikte temin, tesis ve galisir vaziyette teslim edilecektir.

Elektronik seyir ve haberlesme sistemleri ve kablolar1 elektromanyetik enterferansi
azaltacak sekilde secilecek, cihazlarin koprii iistiinde ve koprii iistii konsolunda yerlesim
mabhalleri ve miyar giivertede anten yerlesimi PKH goriisii alinarak yapilacaktir.

Elektronik haberlesme ve seyir sistemlerine ait anten ve dis birimleri, motorbotun sert hava
kosullarinda ¢alisacag: dikkate alinarak segilecek ve buna gore montaji yapilacaktir.

Motorbottaki tiim elektronik seyir ve haberlesme sistemleri yiikleri ¢ift kutuplu

sigortalar ile korunacaktir.

7.1, NAVIGASYON SISTEMI (RADAR-ECHO SOUNDER-CHART
PLOTTER-GPS)

Motorbot navigasyon sistemi ; chart plotter, radar, echo sounder ve GPS cihazlarindan
olusan kombine bir sistem olacaktir. Sistemde dil se¢enekleri i¢inde Tiirk¢e’de olacaktir. Ekran
2-3-4’¢ boliinebilme 6zelligine sahip olacak ve ayni anda ; radar, chart plotter, ve echo sounder
tek bir sayfada goriilebilecektir. Ayrica ekran 2’ye boliinerek menzilleri farkli iki radar
goriintiisli ayn1 anda goriilebilecektir. Sistem A tipi AIS cihaziyla uyumlu olacak ve A tipi AIS
cithaz1 bilgilerinin ekranda goriilebilmesi icin NMEA 0183 / 2000 cikisina sahip olacaktir.
Sistemle birlikte ; chart plotter cihazina uyumlu cihazin kullanimi ig¢in gdmiilii genel diinya
haritast olacaktir. En detayli 6lgekteki ve teslim tarihindeki en son diizeltmeleri yapilmis
Karadeniz, Marmara, Ege ve Akdeniz Bolgelerini kapsayan elektronik deniz haritalar1 ayrica
temin edilecektir. Sistem ekrani1 kopri iistii konsolunda PKH tarafindan belirlenen yere techiz

edilecektir.
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Sistemin ekran Ozellikleri asagidaki gibi olacaktir ;

Parlak LED arka 15181
Ekran boyutu 12 ing
Iki parmakla ile yakinlastirma destekli coklu dokunuslu arayiiz

Sistemdeki radarin 6zellikleri asagidaki gibi olacaktir ;

50 metre ile 36 deniz mili mesafeli

Devreye almak icin bekleme (stand by) siiresi olmayacaktir.
Otomatik netlik ayar1 (liman / agik deniz / yagis modu)
Marpa hedef takibi

Kristal berrakliginda eko goriintiisii

Tek anten ile farkli mesafelerde ¢ift radar ¢alisabilme (dula radar)
Diistik enerji tiiketimi

Radar anteni radrasyon yaymayacaktir.

Yayilimi (beam) keskinlestirme

Yiiksek hizli mod (48 rpm)

Cift glivenlik bolgesi

Gelismis hedef belirleme

Sistemdeki echo sounder 6zellikleri agagidaki gibi olacaktir ;

Dahili CHIRP ve Broadband Sounder 6zelligi (sinyal gonderme 6zelligi)
Net ve detayli deniz dibi goriintiisii

Dabhili ve harici hafizaya echo sounder kaydi yapabilme

Goriintii gegmisi izleme

Ileriyi gosterme (Forward Scan ) ve karaya oturmadan kaginma 6zelligi
S1g su alarmi

Dahili sicaklik sensorii

Iki adet transducer kullanilacaktir (derinlik / ileriyi gdsterme)

Derinlik transduceri ¢alisma frekansi1 50/200 KHz ve ¢ikis giici 1 KW

Ileriyi gdsterme transduceri calisma frekansi 180 KHz
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7.2. AIS CIHAZI

Motorbot kdprii iistii konsolunda ulusal / uluslararasi kural ve yonetmeliklere uygun A tipi
AIS cihaz1 olacaktir.

AIS cihazi motorbotta bulunan diger elektronik seyir cihazlar1 (radar-chart plotter) ile
beraber c¢alisacak sekilde uyumlu olacak ve NMEA 0183 / 2000 ¢ikislart ile bu cihazlara
baglantilar1 yapilacaktir.

AIS cihazi ekrani renkli LCD, ekran boyutu minimum 3,5 in¢ ve ekran ¢oziiniirligii

minimum 320%*240 olacaktir.

7.3. VHF- FM ALICI- VERICI TELSIZ CIHAZI

Motorbot koprii iistii konsolunda ; bir tanesi kaptan tarafindan, digeri yardimer personel
tarafindan rahatlikla kullanilabilecek sekilde monte edilen, GMDSS kurallarina uygun, 2 adet
VHF deniz bandi telsiz cihazi bulunacaktir. Her iki telsiz cihazi hand set ve antenleri dahil
olmak {izere komple olarak temin ve monte edilecektir.

Telsiz cihazlar ¢ikis giicleri istege bagli olarak 1 W ve 25 W olarak segilebilecektir.

VHF telsizlerinin her ikisi de DSC 6zelligine sahip olacaktir. DSC cihazi VHF e biitiinlesik
olacaktir. DSC sisteminin miistakil alicis1 olacak ve VHF cihazinin kullanimi DSC sisteminin
alis siirekliligini engellemeyecektir.

Miyar giiverteye anten montajinda cihazlarin iiretici firma tavsiyelerine uygun mesafeler
birakilacak ve cihazlarin birbirleri ile olumsuz etkilesimi engellenecektir.

Ayrica pratika mahallinde 1 adet harici hoparldr olacak (anahtarli) ve bu hoparldr kaptan

tarafinda bulunan telsiz cihazina baglanacaktir.

7.4. VHF- FM ALICI- VERICI EL TELSIZ CIHAZI

Motorbotta GMDSS kurallarina uygun, 2 adet deniz tipi el telsizi bulunacaktir. El telsizleri
cikis giicii 1 W — 6 W arasi segilebilir olacaktir.

Telsizler ile birlikte asagidaki ekipmanlari teslim edilecektir ;

e Her bir telsiz i¢in sarj cihazi (motorbotta uygun bir yere monte edilecektir, masa tipi,

pili otomatik sarj ve desarj edebilecek ozellikte)
e Her bir telsizin sarj edilebilir bataryasi
e Her bir telsiz i¢in emergency bataryasi

e Her bir telsizin aski aparatlari ve diger standart aksesuarlari
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8. ENVANTER ALETLER VE YEDEKLER

Envanter, alet ve yedekler asagidaki listeye gore motorbot gecici kabuliinde teslim
edilecektir.

Ayrica imalatci tavsiyeleri, klas kurulusu ve otorite kurallarina gére motorbotta bulunan
cihaz, donanim ve makinalara ait standart yedekler yiiklenici firma tarafindan saglanacaktir.

Yiiklenici firma envanter, alet ve yedek malzemeler icin ayrica ekstra iicret talep

etmeyecektir.

8.1. GUVERTE ENVANTERLERI
e Gemi tipi balta 1 Adet
e Zincir igin gekig 1 Adet
o Teleskopik kakig 2 Adet
e Pilli su gegmez el feneri 2 Adet
e 22 mm polipropilen motorbot baglama halati 2 Roda
e Paspas 2 Adet
e Isaret flamalari 1 Takim
e Elincesi (ipek) Yeterli say1 ve uzunlukta
e (50%75) Tiirk Bayrag 5 Adet
e Seyyar megafon 1 Adet
e Emniyet kemeri 2 Adet
8.2 SEYIR ENVANTERLERI
e 7*50’lik diirbiin 1 Adet
e Uluslararas: Denizde Catismay1 Onleme Tiiziigii T DS 91 S/EE 1 Adet
e Denizde Arama Kurtarma Sozlesmesi 1979 86/6 1 Adet
e Fener ve Sis Isaretleri Kitab 1 Adet
e Uluslararasi Isaret Kod Kitab1 1 Adet
e Seyir Haritalar1 ve Notik Yayinlar Katalogu 1 Adet
e Seyir Haritalarinda Kullanilan Semboller,

Kisaltmalar ve Terimler El Kitab1 1 Adet
e Denizde Canli Kalabilme EI Kitab1 1 Adet
e SOLAS Training Manuel 1 Adet
e MARPOL 1 Adet
e Tiirk Bogazlar1 Seyir Rehberi 1 Adet
e Giiverte jurnali 1 Adet
8.3. DINLENME SALONU ENVANTERLERI
e El tipi sarjl elektrik siipilirgesi (dinlenme salonuna monte) 1 Adet
e Su siticisi 1 Adet
e Krom ¢op sepeti 3 Adet
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MAKINA ENVANTERLERI

Ana makine hava filtresi

Ana makine yakat filtresi

Ana makine yag filtresi

Ana makine kinistin siizgeci

Ana makine mars motoru

Ana makine sarj dinamosu

Ana makine enjektor

(iki ana makinanin tiim enjektor sayisi)

Ana makine V Kkayisi

Ana makine separ filtre

Sanzuman yag filtresi

jeneratOr hava filtresi

jeneratOr yakat filtresi

jenerator yag filtresi

jenerator kinistin siizgeci

jeneratdr mars motoru

jenerator sarj dinamosu

Jenerator enjektor

(bir jeneratoriin tiim enjektor sayisi)
Jenerator V kayisi

Jenerator tutyasi

Jenerator impel lastigi

Jeneratdr separ filtre

220 V AC pis su tanki tahliye pompasi

24 V DC tatli su hidroforu (tanki ile beraber)
220 V AC sintine tanki tahliye pompasi

24 V DC yangin pompasi

220 V AC yangin pompast

220 V AC tasmabilir kirli yag pompasi

24 V DC yakat transfer pompasi

220 V AC makine dairesi havalandirma fani
24 V DC dalgi¢c pompast

24 V DC sintine pompast

24 V DC hidrolik diimen sistemi motoru (orijinal)
Pervane (1 adet sancak ve 1 adet iskele)
Tutya (motorbotun ihtiyaci olan tiim tutyalar)
Projektor ampulii

Diidiik

Seyir ve sinyal fenerleri

(motorbotun ihtiyaci olan tiim seyir ve sinyal fenerleri sayis1)
Komple cam silecegi kolu (siipiirge + kol)
Gresorliik

Diiz, balik sirt1, liggen, yuvarlak ege

Matkap uglar1 (Imm’den — 10 mm’ye kadar)
Filtre sokme aparati

Avometre (V-A-Ohm)

10 Adet
10 Adet
10 Adet
10 Adet
2 Adet
2 Adet
2 Set

4 Adet
10 Adet
10 Adet
10 Adet
10 Adet
10 Adet
2 Adet
2 Adet
2 Adet
1 Set

5 Adet
5 Adet
10 Adet
10 Adet
1 Adet
1 Adet
1 Adet
1 Adet
1 Adet
1 Adet
1 Adet
2 Adet
4 Adet
2 Adet
1 Adet
1 Set

1 Set

5 Adet
1 Adet
1 Set

3 Adet
2 Adet
2’ser Adet
1 Set
2 Adet
1 Adet
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Ayarli pense (250 mm)

6 kose uzun boy alyan anahtar takimi (12 1i)
12’1 iki agiz anahtar takimi

21 i kisa kombine anahtar takimi1
12 li y1ldiz iki ag1z anahtar
Standart pense (180 mm)

Standart yan keski (180 mm)
Karga burun (180 mm)

Diiz keski (125 mm)

Diiz keski (200 mm)

10 lu conta zimbast

Conta makas1

Teneke makasi

Seyyar lamba (24 V DC)

Seyyar lamba (220 V AC)

Diiz ( 8 li) ve yildiz (6 ) tornavida
18 1i yarim parmak lokma takimi1
Darbeli devir ve yon kontrollii matkap (800 W, 1-13 mm. mandrenli)
12 1lik demir testere ve yedek agzi
127 lik demir testere agizlar

Ses koruyucu kulaklik

40 mm. lik plastik ¢ekig

Normal ¢eki¢ (500 gr/ 1500 gr.)
87-15” kurbagacik

25 m. lik makaral1 uzatma kablosu
Takim sandig1 (217)

Kombine pense

36-41 agik agiz anahtar

1 Adet

1 Takim
1 Takim
1 Takim
1 Takim
1 Adet
1 Adet
1 Adet
1 Adet
1 Adet

1 Takim
1 Adet
1 Adet

1 Takim
1 Takim
1 Takim
1 Set

1 Adet
1 Adet

1 Takim
5 adet

1 Adet
1’er Adet
1 Adet
1 Adet
2 Adet
1 Adet
2 Adet
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EK

EGITIM PROGRAMI

EGITIM KONUSU

SURE -
KATILIMCI SAYISI

EGITIM YERI

UYGULAMALI VE TEORIK OLARAK ;
MOTORBOT TANITIMI
GENEL BiLGILER
ANA MAKINA VE SiISTEMLERI
SEVK SISTEMI
JENERATOR
ELEKTRIiK SISTEMIi
ELEK. SEYIiR VE HABER. SiS.
DUMEN SIiSTEMI
DEMIRLEME SISTEMi
MOTORBOT SISTEMLERI
KAPTANLIK EGIiTiMi
ANA GUVERTE EKiPMANLARI
DENIZDE GUVENLIK EKIiPMANLARI

3 GUN - 20 KisSi

MOTORBOT /
MOTORBOT GOREV
YERI
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T.C. SAGLIK BAKANLIGI, TURKIYE HUDUT VE SAHILLER SAGLIK
GENEL MUDURLUGU, PRATIKA MOTORBOTU TEKNIK SARTNAMESI’NIN IMZA
SAYFASIDIR.

HAZIRLAYANLAR

ibrahim SAGLAM Serdar CANKAYA Necmi CIVELEK
Makine Teknisyeni Kaptan Kaptan
Beyza KAYA Mehmet ACAR

Makine Miihendisi Gemi Insaat1 ve Gemi Makinalar1 Miihendisi
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